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ご 使用 の 前 に 、 こ の 取扱 説明 書 を 必ず お 読み くだ さい 。 

ご 使用 に 際 し て ! he | 
お 読み に な っ た 後 は 、 後 日 お 役に立つ こと も こ "ざい ます の で 、 必 ず 保 管 し て くだ さい 。 


Read allthe instructions in the manual carefully before use and strictly follow them. 
Keep the manual for future references. 


取扱 説明 書 Instruction Manual 
第 1 版 (改訂 1) / 1st Edition (Revised 1) 


[For U.S.A. and Canada] | 


THIS CLASS A DIGITAL DEVICE COMPLIES WITH 

PART15 OF THE FCC RULES AND THE CANADIAN 

ICES-003. OPERATION IS SUBJECT TO THE 

FOLLOWING TWO CONDITIONS. 

(1) THIS DEVICE MAY NOT CAUSE HARMFUL 
INTERFERENCE, AND 

(2 THIS DEVICE MUST ACCEPT ANY 
INTERFERENCE RECEIVED, INCLUDING 
INTERFERENCE THAT | 

MAY CAUSE UNDERSIGNED OPERATION. 


CET APPAREIL NUMERIQUE DE LA CLASSE A 
EST CONFORME A LA NORME NMB-003 DU 
CANADA. | 


記載 事項 に 関す る お 知ら せ 


・ この 取扱 説明 書 に 記載 され て いる 内 容 は 、 事 前 に お 
知ら せ す る と と な し に 変更 する 場合 が あり ます 。 
・ 本 製品 お よび ソフ トウ ェ ア の 仕様 は 、、 予 告 な く 変 更 

する こと が あり ます 。 


商標 に つい て 

・ Microsoft Windows@ は 米国 マイ クロ ソフ ト 社 の 登 
録 商標 で す 。 以 下 Windows@⑤ と 称し ます 。 

Note on the descriptions in this manual 

・ Changes may be made in the contents of this 
manual without prior notice. 


* The specifications of this product and the software 
used for it may change without prior notice. 


Trademarks 


* Microsoft Windows® is a registered trademark of 
Microsoft Corporation. 


[ For EU and EFTA countries ] 


Marking by the symbol CE indicates compliance with 
the EMC directive and the Low-voltage directive of the 
European Community. This marking shows 
conformity to the following technical standards. 


EN 55011 Group 1 Class А/98: 
"Limits and methods of measurement of radio 
disturbance characteristics of industrial, scientific and 
medical (ISM) radio-frequency equipment" 


EN 61000-6-2 / 99 : 
"Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-2 : 
Generic standards - Immunity for industrial 
environments" 


EN 61010-1 А1-А2: 
"Safety requirements for electrical equipment for 
measurement, control and laboratory use Part 1: 
General requirements" 
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補足 説明 書 / Supplement 


制御 コマ ンド 詳細 解説 Detail Explanations for Control Command 


各 制 御 コ マン ド に 対す る 動作 と ドラ イブ 状態 の 関係 The below table explains the relation between 
に つい て 解説 し ます the execution of each control command and drive status. 
О: 各 状 態 (Status) 中 に 動作 可能 コマ ンド О: Тһе command which сап be operated in each status. 
(OK を 返信 ) Reply OK. 
x: 各 状 態 (Status) 中 に 動作 し な い コ マン ド X : The command which cannot be operated jn each status. 
(NG を 返信 も し く は 動作 (実行 ) し ませ ん ) Reply NG or not function/execute. 
sa0:/N 対物 レン ズ を マニ ュ ア ル で 上 下 動 さ せる コマ ンド /S: +10: / This devise has command to enable the vertical movement 
を 有 し て いま す が 、 ベー スス キュ ー 機 構 と チル ト 機 構 of the objective lens manually. (Drive control commands LSM) 
(位置 ) と ディ スク の 状況 に よっ て は 、 MMV AL The object lens and the disc can Бе in contact and causing 
ディ スク が 接触 する 恐れ が あり ます 。 a damage each other in accordance with the positions 
各 機 構 を マニ ュ ア ル で 操作 され る 場合 は 、 充 分 に of the base skew mechanism,the tilt mechanism and the 
注意 し て お 使い くだ さい 。 objective lens. 
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*1: ドラ イブ の 初期 化 は 、2 段 階 の 動作 を 行い ます 。 жі: Following procedure is preformed during initializing 
まず 、① ド ライ ブ の メカ の 初期 化 及 び Disk 有 無 の 確認 。 the drive; 
RITODVDF (AID 518; dcontrol data% 1) First, the drive is initialized mechanically and the disc 
読込 み ま す 。 presence is checked. 
① の 動作 は 、 ド ライ ブ を 動作 させ る た め に 必須 な の で - STP (Stop) command does not fuction during 
STP(Stop) コ マット は 無効 で す 。 (NG が 戻り ます ) the operation, 
② の 動作 中 は 、STP(Stop) コ マッ ト " は 有効 で す 。 since the step is essential to set up the drive. 
(DVDstrucuture 情 報 の 読込 み を 中 止 し ます ) (A reply of “NG”) | 
①② 動作 の 判別 は 、STS? の 「 ド ライ ブス テー タス 」 2) The control data is read when DVD disc is loaded. 
bit7/6 に より 確認 で きま す 。 - STP (Stop) command functions during the operation, 
when stopping reading of DVD structure information. 
To see if the process is in 1) or in 2), use STS? command, 
Drive status, bit 7 - bit б. 
ж2: "PTM:0" ま た は "BTM:0” 以 外 は 可能 *2: Possible except "PTM:0" or “BTM:0” 
*3: Play 中 の PI エ 5- 出 力 間隔 設定 は 、PI エ ラー 出力 Off の *3: Pl error output interval setup in Play is effective 
時 の み 有 効 で す 。 only at PI error output Off. 
PI エラ - 出 力 On 時 は NG が 返信 され ます 。 | The reply “NG” is sent at Pl error output On. 
*4: トレ イ を 開け る と 、 DVDstrucuture 情 報 は クリ ア さ れ ま す *4: Opening the tray initializes the DVD structure information. 
Tray Open 時 に は 返信 デー タ は 全て “0” で す 。 The reply data all set to "0" when opening the tray. 
*5: Loding 時 に 初期 化 さ れ ま す 。 (PEO:0/PES:1/MSP:0) *5: Loading the disc initializes the data; PEO:0, PES:1, 
| апа М5Р:0. 
*6: 再生 中 以外 は 全て “0" を 返信 し ます 。 жб: A reply of all "0" is sent unless drive is in playback. 
x7: 初期 化 中 は "XXX“ を 返信 し ます 。 *7: A reply of “ХХХ” is sent during initializing. 
ж8: “TRIGO (Of OA-A h *8: Only "TRK:0" (Off) is effective. 
“TRK:1“(On) は 、 す で に On な の で NG を 戻し "TRK:1" (On) returns “NG” and no operation is made 
何 も し ませ ん 。 since already ON. 
ж9: “PUS:0"(Release) の み 有 効 *9: Only “PUS:0“(Release) is effective. 
“PUS:1 “(Pause) は すでに Pause な の で NG を 戻し “PUS:1“(Pause) returns “NG” and no operation is made 
何 も し ませ ん 。 since already Pausing. 
(2/2) 
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補足 説明 書 / Supplement 


換気 フィ ルター 交換 / Ventilation filter replacement 
注意 CAUTION 


換気 フィ ルター を 交換 する 際 、 直接 ファ ン に There is a possibility of directly touching 
触れ る 可能 性 が あり ます 。 必ず 電源 を 切り 、 the fan when replacing the ventilation 


電源 コー ド を 抜い て か ら 交 換 し て くだ さい 。 filter. Be sure to turn off the power and 
| unplug the power cord before replacing 
the filter. 
1. フ ィ ル ター カバ ー を 固定 し て いる ね じ (B2x8) | 1.Remove the four screws (B2X3), and 
4 本 を 外し 、 フ ィ ル ター カバ ー を 外し ます 。 | remove the filter cover. 


2. フ ァ ン ガー ド と フィ ルター2 種 類 (厚い フィ ル タ 2.Remove the fan guard and the two 
ーー、 薄い フィ ルター) を 外し ます 。 filters;thick type and thin type. 


(1/9) 


3. 新しい フィ ルター を 取付 け ま す 。 3. Attach the new filters. 


注意 ^J. CAUTION 

この 時 図 の よう な 順番 で フィ ルター を 取付 け When attaching the new filters, be sure to 

ます 。 place the parts in order as shown in the 
figure. 


1. フィ ル タ ( 厚 ) / filter(thick) 
2. フィ ル タ ( 薄 ) / filter(thin) 


8. ファ ン ガ ー ド / fan guard 


4. フィ ルター カバ ー を 本 体 に ね じ (B2X8) | 4. Attach the filter cover to the main unit 


4 本 で 固定 し ます 。 with the four screws(B2X3) 
(ね じ の 締付け トル ク は 0.15N・m で す 。) (The tightening torque of the screws 
is 0.15N' m) 
(2/2) 
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緊急 時 に トレ イ を 取り 出す 場合 / When opening a tray in an emergency 
注意 / CAUTION 
イジ ェ ク Fe € — 手動 で 開 
く こ と が で きま す 。 
When a tray cannot be opened by the eject button or the command of software, it can 


be opened manually. 


1. フ ロン トバ パ ネル の 緊急 イジ ェクト 穴 か ら 、 ペ 1.Insert а thin rod like a paper clip almost 
ー パ ー ク リッ プ の よう な 先 の 細い も の を ほ vertically into an urgent ejection hole. 
ぼ 垂 直 に 差し 込み ます 。 


О 


2. イ ジェ クト ボタ ン を 押す か 、 外部 コン ピュ ー 2.Either press the EJECT button or send the 
タ か ら TRY:1 コマ ンド を 送信 し ます 。 command  TRY:1 from the external 
TRY:1 コマ ンド を 受信 し て か ら 10 秒 以 内 computer to close the tray. 

に 差し 込ん だ ビン を 押し 込み 、 ト レイ 開口 Unit tries to eject the tray with the command 
動作 を 補助 し て くだ さい 。 | TRY:1 for 10 seconds. Push the thin rod into 


the hole to help the ejection of the tray. 


緊急 イン ェ 外 外 穴 イジ ェクト ボタン 


/ urgent ejection hole | / eject button 


故障 と 思わ れる 場合 は 担当 販売 セク ショ ン 3.If you think that the problem is a result of a 
а fault, contact the Sony Precision Sales 
Section. 
(1/1) 
20-4000 ` Sony Precision Technology Inc. PR T 
0-613-944-01 ©2002 


この マニ ュ ア ル は 対生 紙 を 使用 し て いま す 。 Published by Sony Precision Technology Inc. 


使用 上 の 注意 


本 書 で は 下記 の よう な 表示 を 用 いて いま す 。 表 示 内 容 を ご 理解 の 上 、 本 文 を お 読み くだ さい 。 


Жже 


この 表示 の 注意 内 容 を 守ら な いと 、 火炎 や 感電 な ど に より 死亡 や 重傷 な どの 人 身 事故 に つなが る 
こと が あり ます 。 


A xx 
この 表示 の 注意 内 容 を 守ら な いと 、 感 電 や その 他 の 事故 に より 負傷 し た り 、 周 辺 の 物品 に 損害 を 
与え た り 、 機 器 の 機能 ・ 人 性能 を 損なう こと が あり ます 。 


参考 


機器 の 正しい 取り 扱い の た め 、 参 考 に し て いた だ きた い 事 項 で す 。 
重要 


жасы», MAMER ГЕЛ ЕЮШШ! £ E < DMA, 必ず お 守り くだ さい 。 
設置 中 や 操作 中 に 異常 ( 煙 ・ 音 ・ 匂 いな ど ) が 発生 し た 場合 、 す ぐに 電源 コー ド を 外し て 、 当 社 の 
サー ビス に ど ご 連絡 くだ さい 。 その まま 使用 する と 火災 や 感電 、 族 隊 の 原因 と な り ます 。 


一般 


A ва 
・ 本 機 を 改造 また は 解体 し な いで くだ さい 。 け が や 感電 、 発 火 な どの 原因 に な る 場合 が あり ま 
す 。 

・ ディ スク 挿入 口 に 手 や 異物 を 入れ な いで くだ さい 。 故障 の 原因 と な る 場合 が あり ます 。 ま た そ 
れ ら の 開口 口 か ら ゴ ミ な ど 入 ら な いよ うに し て くだ さい 。 発火 の 原因 と な る 場合 が あり ます 。 

・ 取り 扱い に 際 し て は 、 説 明 さ れ て いる 手順 に 従っ て 行なっ て くだ さい 。 誤っ た 操作 は 装置 の 故 
障 だ け で な くけ が や 感電 、 発火 の 原因 と な る こ と が あり ます 。 

・ けが や 感電 を 避け る た め 、 周辺 機器 の 接続 は 電源 コー ド を コン セン ト か ら ぬ いた 状態 まで 行なっ 
て くだ さい 。 

・ 本 体内 部 に 手 を 触れ な いよ う 、 カバ ー は 外さ な いで くだ さい 。 

・ 水 や その 他 の 液体 、 ま た は それ ら を 含ん だ 布 な ど を 本 体 の 上 に 置か な いで くだ さい 。 

・ 万 ー、 本 体内 部 に 異物 や 液体 を 入れ て し まっ た 場合 は 、 す ぐに 電源 コー ド を 抜い て 、 当 社 の 
サー ビス に ご 連絡 くだ さい 。 点検 ・ 修 理 の 必要 が あり ます 。 

・ 本 体 の 清掃 は 乾い た 布 で 行なっ て くだ さい 。 

・ 本 体 を 移動 する 場合 は 、 安 全 の た め に 次 の 指示 に 従っ て くだ さい 。 
正面 パネ ル ま た は 背面 パネ ル の 前 に 立ち 、 そ の 下 に 両手 を 奥深 く 差 し 込ん で 持ち 上 げ 、 身 体 に 
引き 寄せ て 支え て くだ さい 。 
本 体 が 低い 位置 に 置か れ て いる 場合 は 、 し ゃ が み 込 ん で それ を 持ち 上 げ て くだ さい 。 


DQ-400D 


Ж же 


. 開 梱 ・ 棚 包 な どの 際 は 、 本 体 を 落と さ な い よう に ご 注意 くだ さい 。 万 一 落と し た 場合 は 、 当 社 
の サー ビス に ご 連絡 くだ さい 。 点検 ・ 修 理 の 必要 が あり ます 。 

・ 本 体 は 安定 し た 場所 に し っ か り 設 置 し て くだ さい 。 

・ 本 体内 部 の 過度 な 温度 上 昇 を 防ぐ た め 、 通 気 志 を 塞 が な いで くだ さい 。 

・ 電源 コー ド の 上 に は 、 本 体 や 他 の 重い も の を 置か な いで くだ さい 。 破損 し た 電源 コー ド は 火災 
や ゃ 故障 の 原因 と な り ま す 。 

・ 電源 コー ド は 指定 の も の (3-3-5 参 照 ) を 使用 し て し っ か り と 接続 し て くだ さい 。 


A 注意 

・ 本 体 は 変圧 器 ・ 電 動機 ・ ス ピー カ な ど 強 い 磁 気 の も の か ら 離 し て くだ さい 。 

・ 強い 外来 フイ ズ を 受け る と 正しく 動作 し な い 場 合 が あり ます 。 

・ 湿気 や ほこ り の 多い 場所 に 置か な いで くだ さい 。 

・ 本 体 の 上 に 重い も の を 置か な いで くだ さい 。 

・ 直射 日 光 や 強い 照明 光 が 本 体 に 当たる 場所 や 、 熱 源 の 近く に 本 体 を 置か な いで くだ さい 。 

・ 電源 コー ド や 信号 ケー ブル の 抜き 差し の 際 は 、 コ ー ド で な く 必 ず プ ラグ の 部 分 を 持っ て 行なっ 
て くだ さい 。 コ ー ド が 傷つい て 火災 や 感電 の 原因 と な り ま す 。 

・ コー ド 類 は 人 が 踏ん だ り 引 っ か けた りす る よう な 場所 に 置か な いで くだ さい 。 

・ 本 機 は 振動 の ある 場所 や 塵 頑 の 多い 場所 を 避け 、 水 平 に 設置 し て ご 使用 くだ さい 。 

・ 本 機 は 、 室 内 で の み 御 使用 へ くだ さい 。 


操作 中 


N == 
PORRIELA ERE Ur EEO, 火災 や 感電 、 故 障 の 原因 と な り ま す 。 
・ 各 端 子 に 規定 以外 の 電圧 を 印加 し な いで くだ さい 。 


(2) (J) DQ-400D 


その 他 の 注意 事項 


・ 計測 中 に 制御 用 PC の パッ ク グ ラウ ンド で ファ イル 操作 を し た り 、Windows@ 付属 の アプ リ 

ケー ショ ン を 動作 させ た り し な いで くだ さい 。 計測 動作 や 計測 デー タ に 異常 が 生じ る と と が あ 

り ま す 。 
・ 制 御用 PC の ドラ イブ や ディ レク トリ を 共有 設定 する こと は 、 お や めく だ さい 。 計測 中 に ネッ 

トワ ー ク アク セス が ある と 、 放 測 動作 や 計測 デー タ に 異常 生じ る こと が あり ます 。 計測 デー 

タ の 整理 等 、 や む を 得 ず 共 有 設 定 す る と き は 、 計 測 ソ フト を 終了 し て お いて くだ さい 。 
` 計測 精度 を 維持 する た め に 、 プ リヒ ー ト タイ ム 30 分 ) は 必ず お 守り くだ さい 。 

30 分 以上 の 計測 動作 を 行ない 、 プ リヒ ー ト し ます 。 電源 を 投入 し た だ け で は 、 レ ー ザ が 発光 し 

ませ ん の で ご 注意 くだ さい 。 
・ 本 機 は 精密 に で き て いま す の で 振動 や 衝撃 を 与 を な いで くだ さい 。 | | 


2 + JL 25218 ЕО 

フィ ル タ 交 換 の 際 は 必ず 指定 の 下記 の も の を ご 使用 くだ さい 。 
名 称 > 74V £8 (S) Assy 
部 品番 号 : А-8503-746-А 
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安全 ラベ ル の 貼り 付け 位置 


O リア パネ ル 指 示 ラ ベル 
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1. 概要 


信人 ID 


本 書 は 4 倍速 DVD ドラ イブ (DQ-400D) の シス テム 構成 、 主 な 仕様 、 各 部 の 名 称 と 働き 、 制 御方 
法 、 使 用 準備 、 操 作 方 法 、 輸 送 方 法 、 保 存 方 法 、 保 証 に 関し 、 記 載 し ます 。 
本 書 で は 、 パ ー ソ ナル コン ピュ ー タ を PC と 略 し て 記述 し て いま す の で 、 ご 了承 く だ さい 。 


a cu lucu JL E 
和 析 装 置 に 供給 する ドラ イブ と し て 開発 され まし た 。 デ ィ ス ク 中 に エン ボス ピッ ト 列 状 に 記録 され 
. ROMS MACY 2 у Tid, MARD E- ANER ARET ZD, V- TIER, 
対物 レン ズ 開 口数 と り ム イン テン シテ ィ 、 等 価 デ テク タ サ イズ を DVD 規格 に 記載 され た 数 値 に て 
設計 ・ 製 造 し て あり ます 。 通 常 の 走査 速度 は DVD 標準 速 相当 と 4 倍速 相当 で す 。 デ ィ ス ク を 保持 
し 高速 回 転 す る ター ン テ ー ブ ル は 、 偏 重心 キャ ン セ ル 機 構 を 採用 、 ディ スク 自体 の 偏重 こ 起因 
する 装置 全体 の 振動 を 極力 押さ え 、4 倍 速 時 で の PLAY 動 作 を 安定 きせ て いま す 。 
物理 特性 を 判断 する に 必要 な 信号 の うち 、HF 信 号 、 サ ー ボ 信号 、 機 械 特性 信号 は アナ ログ 信号 
で 、 ジ ッ タ ー 計 測 信号 は デジ タル 信号 と し て 出力 され ます 。 ま た 、 総 合 的 な 指標 と し て の エラ ー 
訂正 回 路 前 の DVD デー タ の エラ ー 個 数 は シリ アル 通信 デー タ と し て 出力 され ます 。 
DQ-400D は DVD 規格 の DVD-ROM お よび DVD-ROM 完 全 互換 の 記録 済 DVD-R に 対応 し て いま す 。 
DQ-400D の 制御 は 、 外 部 に 設置 され た PC 等 で 、 シ リア ル 通 信 イ ンタ ー フ ェ イ ス (信号 フォ ー マ ッ 
F EIA RS-232C 準 拠 の RS-232C) に より 行ない ます 。 


使用 上 の 注意 

nu n о 260 % 前 後 の シ ング ルレ イヤ ー デ ィ ス ク と 反射 率 20 % 前 後 の 
デュ アル レイ ヤー ディ スク を 想定 し て 設計 され て お り 、 ト レイ 引き 込み か ら の 一 運動 作 の 中 で 、 
ディ スク の 種類 を 自動 認識 し 、 レ ー ザ 出力 を 調整 し て いま す 。 デ ュ ア ルレ イヤ ー の 場合 、 通 常 は 
シン グル レイ ヤー の 1.67 倍 の パワ ー で 読み 取り ます 。 

レー ザ パ ワー を 個別 に 設定 する 場合 は 、 ディ スク 反射 率 に 対応 し た レー ザ パ ワー を 用 いて くだ さ 

ys 

PUH が 移動 で きる 範囲 は 23.5 mm か ら 58.5 mm (コマ ンド に より 変更 可能 ) と し て いま す が 、 実 
際 に PLAY で きる の は ピッ ト 列 の ある 領域 に 限ら ちせ て いた だ きま す の で 、 デ ー タ 領域 範囲 等 の ディ 
スク の 内 容 を 調査 の 上 、 コ マン ド を 実行 し て くだ さい 。 

装置 と し て は 、 物 理 セ クタ アド レス 表記 で 0x02E000 一 Ox270000 と Ox270000 一 0xFD1EFFF の 稚 囲 、 

半径 表記 で 23.5 一 58.5 mm (235—585) の 範囲 に ピッ ト 列 が ある と 仮定 し て いま す 。 


本 機 は 、PUH 移動 軸 全 体 が 傾く ベー スス キュ ー 機 構 と 、 対 物 レ ンズ 焦点 を 中 心 に 回 転 
する チル ト 機 構 を 有 し て いま す 。 両 機構 と も 光 軸 と ディ スク に 角度 を 持た せる 機構 で 
す 。 大 きく 振る と サー ボ が 不安 定 に な る こと が あり ます の で 、 デ ィ ス ク の 状況 を 調査 
の 上 、 お 使い くだ さい 。 | 

また 、 対物 レン ズ を マニ ュ ア ル で 上 下 動 させ る コマ ンド ル SM : を 有 し て いま す が 、 上 
記さ ベー スス キュ ー 機 構 と チル ト 機 構 の 状態 (位置 ) と ディ スク の 状況 に よっ て は 、 対 物 
レン ズ と ディ スク が 接触 する 恐れ が あ り ま す 。 

各 機構 を マニ ュ ア ル で 操作 され る 場合 は 、 充 分 に 注意 し て お 使い くだ さい 。 
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2-1. 外観 と 各部 の 名 称 


フロ ント パネ ル 


A tnl ES A AEE ARE ETET HR ERI EDEN RE A TI TROT 


エ ジ ェ クト ボタ ン 


動作 表示 灯 


АВА 


排気 口 ( 両 サ イド ) 


НЕНІ АЙЫ, Y — ЖЕҢІ 
DCRF, TCS, TPP, RPP, DPD, A, B, C, D (上 か ら ) 


ジッ ター 計測 系 統 
PCLK, INDEX, INH, EFM, EDGE, АСКЕ, DCRF ( 左 か ら ) 


r 


機械 特性 計測 系 統 


シリ アル 通信 用 コネ クタ 
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2-2. ブロ ッ ク ダ イヤ グラ ム 


PRE-DA02 基 板 


НЕ СІКСІЛТ 


OP ASS'Y 
BF-DA01 基 板 


ШЕШШ 


SPT-DVD-04 
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SPINDLE 
MOTOR 


(SSC16F) P 
SE-DA01 基 板 " 
g 
Zz 信号 usui 
(GP2S60) н SLIDE ASS'Y | 
[| ищ WM Wd Ku рй NS Am шо қыш ús Sh wa ma Gn 
| в B 
FG EE. м 
(GP2S60) в в i 
E". в [| 
| 2 в LIMMIT a 
mu NE mm Ми sm шоқ м ma ва mq s ° SWITCH : 
Ë a 


(GP1S093HCZ) 


LIMMIT 
| SWITCH 
STEPPING | 原点 検出 
原点 検出 (GP1S093HCZ) 


MOTOR 
PMI5S 


SWITCH 
(GP2S24C) 


IF-DA02 基 板 


DC MOTOR 4: 
ENCODER 
110207 + 110511 


STEPPING 
MOTOR 
PM1SS 


原点 検出 
SWITCH 
(GP2S24C) 
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МА-ОАОЗ 15 | | FL-DA01 基 板 


Deviation Circuit 
CXD1882R 


(Decoder) Axial Run-out 
Axial Acceleraion 
Focus Drive 
Axial Residual Noise 


Focus Error 


Radial Residual Noise 1 


Radial Residual Noise 2 
Tracking Error 
Radial Acceleration 


Tracking Drive 


CXD1881 45V 


a. —х1 /x4 切 替 
n 


CXD3023R 


(Servo) 
JT4000 基 板 


DIGITIZE SLICE Control 
—x] / x4 EQUALIZER 


Potentiometer Control DIGITIZER 


PLL 
DIGITIZE SLICE Control 


xl/x4 


Potentiometer Control 


T CN-DA01 基 板 
+5 V, +12 V 
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2-3. 適用 例 


DQ-400D を 使っ た DVD ディ スク 信号 潮 定 器 の 一 例 を 示し ます 。 

本 構成 で は 、 DC 電源 、 計 測 回 路 を 内 蔵 し た デー タ 処 理 装置 (モニ ター、 キ ー ボ ー ド 、 マ ウス 付 ) 、 
通信 ケー ブル 、 計 測 信 号 用 ケー ブル を 必要 と し ます の で 、 別途 ご 用 意 く だ さい 。 ま た 、 本 装置 を 
制御 する た め 、 ハ イ パ ー ー ミ ナル 等 の 通信 ソフ ト が 必要 で す 。 な お 、 デ ー タ 処理 装置 と は 、 ア 
ナ ロ グ 信号 と し て DQ-400D よ り 送 られ る 被 計測 信号 を デジ タル 化す る 仕組 み を 具現 化し た 計測 回 
路 を 内 蔵 し 、 デ ー タ 化 さ れ た ディ スク の 物理 特性 の デー タ 処 理 を 行なう と 共に ドラ イブ の 制御 を 
行なう 装置 を 指し ます 。 


PLCK 信 号 、EDGE 信 号 


DC 電源 


シリ アル 通信 信号 


計測 回 路 
機械 特性 計測 信号 
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3. 準備 (Re 直 ) 


RL ak А oot Lac ым ER CECE AER ER AE LCE TT RE TU RAD STOR He eia SN cc san ne d o dem е POS Hm de tbt t Does eit lt t 


3-1. 開封 方 法 


DQ-400D の 輸送 用 梱包 箱 の 中 に 、8 角 全て を 緩衝 材 で 保護 され て 内 箱 が 入っ て いま す 。 

内 箱 を あけ る と 付属 品 ボ ックス が 見 えま す の で 、 引 き 出 し て くだ さい 。 付属 品 ボ ックス の 下 に 
は 、8 角 を 保護 され た ビニ ー ル 袋 に 入っ た 本 体 が あり ます 。 め ゆめ っ くり 引き 出し て くだ さい 。 こ の 
と き 、 本 体 の 長 辺 側 の 側面 を 保持 し 、 短 辺 側 の 側面 の 一 方 に 取り 付け られ た 冷却 肌 フ ァ ン カバ ー 
を 保持 し な いよ う 注 意 し て くだ さい 。 

付属 品 ボッ クス の 中 に は 、 取 扱 説明 書 が 入っ て いま す 。 良く 読ん で 理解 され て か ら 、 各 種 設 定 、 
接続 、 動 作 確認 を 行なっ て くだ さい 。 


[注意 | 
冷た い 環 境 下 で 長 時 間 保 管 し た 後 、 暖かい 場所 で 開封 する 際 は 、 開 封 前 に 暖か い 場 所 で 桐 包 知内 
の 温度 が 梱包 逢 外 の 温度 に 充分 な じん だ 後 開封 し て くだ さい 。 | 


3-2. 輸送 ね じ の 開放 
次 の 手順 に し た が っ て 、 輸 送 ね じ を 開放 し 、 ス ライ ド 機 構 部 輸送 22-24 


・ 側面 に 空け られ た 左右 各 1 箇所 の 輸送 ね じ 締 め 付 け 穴 か ら 、1.5 Эа レン チ を ほぼ 垂直 に 


指し こみ ます 。 
・ それ ぞ れ 約 6 回 転 左 に 回 し ます 。 (ね じ は 締め 付け トル ク は 0.1 N・m で 締め 付け られ て いま 


す 。) 


3-3. 設置 方 法 
3-31. 設置 場所 で の 固定 方 法 


93. 使 用 環境 に 沿っ た 場所 に お いて くだ さい 。 
・ 水平 (前後 左 右 方 向 に 1 UN) 


・ 振動 が 少な い 
連続 0.49 m/s? (5 一 100 Hz) UT, (8582.45 m/s? (3 ms) 以下 
・ 電気 ノイ ズ の 影響 が 少な い 
・ 通気 が 良い 場所 
・ 冷却 用 ファ ン の 周り は 、10 cm 以上 は な し て 設置 し て くだ さい 。 
・ 左右 側面 に ある 通気 意 の 周り は 、1 cm 以上 は な し て 設置 し て くだ さい 。 
・ 本 体 の 上 部 に 物 を 載せ な いで くだ さい 。 | 
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3-3-2. 計測 信号 電線 の 接続 


計測 信号 は 本 体 リ アパ ネル より 、 系 統 別 に 出力 され て いま す 。 


HF 信 号 系 統 の 信号 は 、 リ アパ ネル 左側 より 、 機 械 特性 信号 系 統 の 信号 は 、 リ アパ ネル 中 央 左側 


より 出力 され ます 。 下 表 に 従い 、 適 切な ケー ブル で 信号 を お 使い くだ さい 。 


信号 系 統 使用 コネ クタ ケー ブル 側 コ ネ ク タ 備考 
HF 信号 系 統 の 信号 DDK 社 製 SSMB コ ネ ク タ DDK 社 製 同軸 ケー ブル は 30 cm 上 長 以内 | 
ジッ ター 計測 系 統 の 信号 SSMB-SP-1.5QEW 
機械 特性 信号 系 統 ヒロ セ 社 製 DX シ リー ズ voriti 
コネ クタ (DX10A-365) DX30A-36P 


注意 


接続 は 電源 を 切っ た 状態 で 行なっ て くだ さい 。 


HF 計測 系 統 、 サ ー ボ 計測 系 統 (「9-7-1. HF 信号 系 統 ・ サ ー ボ 信号 系 統 」 参照 ) 
DCRF, TCS, TPP, RPP, DPD, А, B, C, D (上 か ら ) 


vy ЗНА ( 19-72. ジッ ター 計測 系 統 」 参照 
PCLK, INDEX, ІМН, EFM, EDGE, ACRF, DCRF ( 左 か ら ) 
リア パネ ル 


修理 治 具 専 用 シリ アル 通信 用 コネ クタ 


機械 特性 計測 系 統 (「9-7-3. 機械 特性 系 統 」 参照) 


シリ アル 通信 用 コネ クタ 


3-3-3. 制御 通信 ケー ブル の 接続 


制御 用 通信 信号 は 本 体 リ アパ ネル 下 側 よ り 、 Dsub コネクタ ピン) に より 行ない ます 。 

[3:32. 計測 信号 電線 の 接続 」 の 図 の シリ アル 通信 用 コネ クタ に 通信 ケー ブル を 接続 し ます 。 

( T 9-8-2. 通信 ライ ン 接 続 」 参照) 

衣 続 し た PC で シリ アル 通信 プロ グラ ム を 走ら せる 準備 を 行ない ます 。 

修理 治 具 専用 シリ アル 通信 用 コネ クタ は 、 装 置 調 整 時 に 調整 用 に 使用 し ます の で 、 触 ちな いで さく 


だ さい 。 ま た 、 装 置 故障 を 防ぐ た め 、 ビ ニー ルカ バー を 被せ て あり ます の で 、 外 さ な い で くだ さ 


い 。 
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3-3-4. 通信 ポー ト の 設定 


接続 し た PC の シリ アル 通信 ポー ト の 設定 を 下記 の と お り 行 な っ て くだ さい 。 
例 は Windows@98 の 設定 例 で す 。 

1. FIFO バ ッ フ ァ を 使用 (16550 互 換 の UART が 必要 ) に チェ ッ ク し ます 。 

2. 受信 バッ ファ 、 送 信 バ ッ フ ァ 共 に 低 (1) 側 に 設定 し ます 。 


3-3-5. 電源 の 接続 


電源 供給 は DC イン レッ ト D-sub コ ネ ク タ AE 社 製 DALC-TJ15PAF-20L9F) に より 行ない ます 。 
電源 は 「91. 電源 仕様 」 に 記載 され た 指定 電圧 で 、 低 ノイ ズ 量 の 高 品質 の 電源 を 使用 し て くだ さき 


い 。 


電源 種類 電圧 電流 リッ プル ノイ ズ 推奨 電源 

+5 VDC (1-00) +5+0.1 VDC 3.8 A 以 上 100 mV 以下 推奨 : デ ン セ イラ ムダ LWD50-0512 
+12 VDC (1-DO) +12 VDC 40.1 VDC 1.6A 以 上 150 mV 以下 推奨 : デ ン セ イラ ムダ LWD50-0512 
-5 VDC (1-DC) -5 VDC £0.1 VDC 1.4 A 以 上 120 mV 以下 推 決 : デ ン セ イラ ムダ ZWS15-5 
+12 VDC (2-DC) +12 VDC 400 mA 以上 3mV 以 下 推奨 : ベル ニク ス BRO05-1220LB 


消費 電力 54.8 W 


本 体 へ の 入力 は 、 入 力 用 コネ クタ に 合致 する プラ グ AE 社 製 DA-15PF-N) を 使用 し て 製作 され た 
ケー ブル に より 行なっ て くだ さい 。 

使用 する ケー ブル は 、8 対 の 電線 (AWG20) で 、 電 小 の 不要 還 射 を 避け る た め 、 シ ー ル ド 被 双 線 
(2 m 長 以内 ) を 用 いて くだ さい 。 


コネ クタ の ピン 仕様 を 下 表 に 示し ます 。 


DC イン レッ ト ピン 番号 

1 +12 V (1.6 А) 
2,3 -+5 V (3.8 А) 
4,7 —5 V (14А) 
5 +12 V (0.4 A) 
6 —12 V (0.4 A) 
8 None 

9, 10, 11, 12, 13, 14, 15 Ground 


@@@@®@®@@® 
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3-4. 初期 動作 確認 
3-4-1. 表示 灯 の 点灯 に つい て 


フロ ント パネ ル の 表示 灯 は 下 表 の よう に 点灯 、 点 滅 を 行ない ます 。 


名 称 点灯 | Fi 消灯 
| 0.5% / 0.5%) 1% / 0.5%) 
POWER АЖ? 入 電 時 以外 
表示 灯 
PLAY PLAY 状態 PLAY 動 作 開始 ポー ズ STOF 状 態 
表示 灯 トラ ッ キ ング OFF 
READY Loading 終 了 後 トレ イ 動 作 中 | ・ 電 源 投入 時 
表示 灯 ディ スク が ある 状態 ・ デ ィ ス クロ ー デ ィング ・Loading 終 了 後 
(計測 が 開始 で きる 状態 ) ・BP / PU スキ ュー の ディ スク 無し 状態 
イニ シャ ライ スズ 位置 へ の 移動 ・ エ ジェ クト 終了 時 
トレ イ 動 作 開 始 後 ・ ス ライ ド の 最 内 周 へ の 移動 
(60 秒 以内 ) ・ デ ィ ス ク の 有り 無し 判別 
トレ イオ ー プ ン / ク ロー ズ 時 間 ・DVD ス トラ クチ ャ の 読込 み 
(5 秒 以内 ) 


3-4-2. READY 状 態 の 定義 


電源 投入 時 お よび ディ スク ロー ディ ング 動作 時 に 、 
・ スキ ュー ギア が ホー ム ポ ジ シ ョ ン 
・ OF 送り 機構 が ホー ム ポ ボ ポジション 
・ スキ ュー セン サ 出 力 に より ディ スク の 有無 お よび シン グル レイ ヤー / デュ アル レイ ヤー の 
判別 | 
・ DVD ディ スク が ある 場合 に は 、DVD ス トラ クチ ャ を 読込 み 
の 条件 が 揃う こと を READY 状 態 と 定義 し ます 。 
条件 が 揃っ て いな い 場 合 は 、 各 々 の 条件 を 揃え る た め 「READY 復 帰 動作 ] を 自動 的 に 行ない 、 
READY 状 態 に し ます 。 


READY 復 帰 動 作 | | 

© スキ ュー ギア の ホー ム ポ ジ シ ョ ン へ の 移動 

・ OF 送り 機構 の ホー ム ポ ジ シ ョ ン へ の 移動 

・ スキュー セン サ 出 力 に より ディ スク の 有無 お よび シン グル レイ ヤー / デュ アル レイ ヤー の 判 
別 | 

‚ DVD ディ スク が ある 場合 に は 、DVD ス トラ クチ ャ の 読込 み 
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3-4-3. 初期 動作 確認 操作 手順 


設置 後 、 最初 の 通電 後 、 次 の 要領 で 動作 を 確認 し て くだ さい 。 


4-0» = = 


10. 


11. 


12. 


入 電 後 す ぐに リア パネ ル の 2 個 の ファ ン が 回 る こと を 確認 し て くだ さい 。 

エ ジ ェ クト ボタ ン を 押し 、 ト レイ が 開く こと を 確認 し て くだ さい 。 
お 客 様 が 準備 それ た DVD ディ スク を トレ イ に 載せ た 後 、 エ ジェ クト ボタ ン を 押し 、 ト レイ を 
クロ ー ズ し て くだ さい 。 | 

トレ イ が ドラ イブ 内 部 に 引込 まれ ます 。 

OP は 最 内 周 へ 、OP チ ルト 機構 と ベー スキ ュー 機構 は 中 立 位置 へ 移動 し ます 。 

DVD スト ラク チャ の 読込 み を 行ない ます 。 

手順 4 一 6 の 間 、 椿 色 の READY 表 示 灯 、 緑 色 の PLAY 表 示 灯 が 点滅 する こと を 確認 し て くだ さ 
い 。 

手順 6 の 処理 が 終了 する と 、READY 表 示 灯 が 点灯 し 、PLAY 表 示 灯 が 消灯 する こと を 確認 し て 
くだ さい 。 | 

接続 し た PC か ら 、 準 備 さ れ た シリ アル 通信 に て 、 一 連 の コマ ンド 、S7/M: 7200、PPO : 2、 
PES:2、PLY を 送り ます 。 し ば らく し て 、PLAY LED が 点灯 する こと を 確認 し て くだ さい 。 
PLAY 中 に エラ ー カ ウン ト さ れ た デー タ が 次 の よう に 出力 され ます 。 

アド レス 、 訂 正 可 能 PI エ ラー、 訂 正 不能 PI エラ ー、PO エ ラー、 半 従 

アド レス 、 訂 正 可 能 PI エ ラー、 訂 正 不能 PI エラ ー、PO エ ラー、 半 径 

アド レス 、 訂 正 可 能 PI エ ラー、 訂 正 不能 PI エラ ー、PO エ ラー 、 半径 

(アド レス が 100000 付 近 、 各 エラ ー が 0 また は 5 前 後 の 値 、 半 径 が 40 mm 付近 ) 


PC か ら STP コ マン ド を 送っ て PLAY 状 態 か ら STOP 状 態 に し ます 。 タ ー ン テー ブル が 停止 する 
と 、 緑 色 の PLAY 表 示 が 消灯 する こと を 確認 し て くだ さい 。 


エ ジ ェ クト ボタ ン を 押し て トレ イ を オー プン し 、 デ ィ ス ク を 取り 出し 、 再 度 、 エ ジェ クト ボ 


タン を 押し て トレ イ を クロ ー ズ し ます 。 


以上 の 手順 で 、 ド ライ ブ の 動作 が 確認 で きま す 。 正 常 動作 し な い 場 合 は 、 |62. 故障 時 の 連絡 
l に 従っ て 最寄り の 当社 販売 セク ショ ン に ご 連絡 くだ さい 。 
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動作 し ます 。 
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4-2. トレ イ の オー プン / ク ロー ズ 


トレ イ が 格納 され て いる と き 、 フ ロン ト パ ネ ル 右 上 の エ ジ ェ クト ボタ ン を 押す か 、 外 部 コン 
ピュ ー タ か ら の コマ ンド 7XY: 7 送信 を 行なう と 、 ト レイ が オー プン し ます 。 


トレ イ が オー プン し て いる と き 、 フ ロン ト パ ネ ル 右 上 の エ ジ ェ クト ボタ ン を 押す か 、 外 部 コン 


ピュ ー タ か ら の コマ ンド 7 が Y: の ※ 信 を 行なう と 、 ト レイ が クロ ー ズ し ます 。 
入 電 す る 際 、 ト レイ が オー プン し て いる 場合 は 、 入 電 と 同時 に トレ イ は クロ ー ズ し ます 。 


DVD ディ スク 


ディ スク トレ イ 


43. ディ スク の トレ イ へ の セッ ト 


ディ スク は トレ イ を オー プン し た 状態 で 、 ト レイ 上 面 に ある 黒い 突起 が ディ スク の 外周 に 沿う よ 
う 、 ト レイ 中 心 に 載せ て くだ さい 。 

また 、8cm デ ィ ス ク は 、 ト レイ 中 心 に ある 直径 約 8 cm の へ こみ に ディ スク が は まる よう に 載せ 
て くだ さい 。 | 
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4-4. ディ スク の プレ イ と エラ ー の カウ ント (シン グル レイ ヤー ディ スク ) 
4-4-1. DVD スト ラク チャ (物理 的 情報 ) の 獲得 


DVD スト ラク チャ の 獲得 の 後に 、 外 部 コン ピュ タ か ら の コマ ンド の SEZ70 を 受信 する と 実行 し ま 
$. (DS が EZ27 を 受信 する と All "0" を 返し ます 。) 
DVD スト ラク チャ は DSE: に 続く 46 文 字 O の デー タ で 表現 され ます 。 詳 細 は 正規 DVD 規格 書 を ご 覧 
くだ さい 。 | 


送信 コマ ンド 内 容 
DSK? コマ ンド 
受信 デー タ 内 容 コメ ント 
DSK : コマ ンド 
.<1> <2> BPO ` 規格 の 種類 と バー ジョ ン 番 号 
«3» <4> _ ВР1 ディ スク サイ ズ と 最小 読取 レー ト 
«5» «6» | ВР2 、 | ディ スク 構造 
<7> <8> BP3 記録 密度 / シン グル レイ ヤー / パラ レル トラ ッ ク パ ス / 
| オ ボ ポジ ッ ト ト ラッ ク パ ス 
<9> <10>...<32> ВР4 デー タ エ リ ア の 割付 00h 
BP5-7 デー タ エ リ ア の 割付 デー タ エ リ ア の 開始 セク タ 番 号 (030000h) 
BP8 デー タ エ リ ア の 割付 00h | 
BP9-11 デー タ エ リ ア の 割付 デー タ エ リ ア の 終了 セク タ 番 号 
BP12 Faxy) FORMA 00h 
BP13-15 デー タ エ リ ア の 割付 000000h / / レ イヤ ー0 の 終了 セク タ 番 号 
<33> <34> BP16 予約 
<35> <36> ... <46 | CPR MAI 複製 管理 情 幸 


4-4-2. 任意 の アド レス か ら の プレ イ と エラ ー カ ウン ト 


4-4-1 で 求め た を デー タ エ リ ア 領 域 (BP5-7 一 BP9-11) 、 リ ー ド イン 終了 付近 、 お よび リー ドア ウト 開 

合 付近 で プレ イ と 同時 に エラ ー 計 測 が で きま す 。 

手順 : | 

1. あら か じ め 外 部 コン ピュ ー タ より 、 コ マン ド PLY お よび PPO : 7 を 送信 し ます 。( エ ラー 計測 
が 不用 の 際 は PEO : の を 送信 し ます 。 ) 

2. コマ ンド ASE:70***rxy を 送信 し ます 。( ぐ ***** は 所 定 の 数 字 で す 。) 

3. ピッ クア ッ プ が 、 エ ラー 計測 を 始め た い ア ドレ ス に 到達 し た と き 、 エ ラー 計測 デー タ を 受信 
で きま す 。 

ェ エラー 計測 を 終了 する 場合 は 、 コ マン ド 7X: 0 を 送信 し ます 。 


4-4-3. 任意 の 半径 か ら の プレ イ と エラ ー カ ウン ト 


44-1 で 求め た データ エリ ア 領 域 (BP5-7—BP9-11) 、 リ ー ド イン 終了 付近 、 お よび リー ドア ウト 開 

始 付近 に 相当 する 半径 で プレ イ と 同時 に エラ ー 計 測 が で きま す 。 

手順 : 

1. あら か じ め 外 部 コン ピュ ー タ より 、 コ マン ド PLY お よび PEO:1 を 送信 し ます 。( エ ラー 計測 
が 不用 の 際 は PEO : 0 を 送信 し ます 。 ) 

2. コマ ンド RSK :10**** を 送信 し 、 半 径 や *.*mmm に 移動 し ます 。 (***** は 所 定 の 数 字 で す 。) 

ピッ クア ッ プ が 、 エ ラー 計測 を 始め た い 半 径 に 到達 し た と き 、 エ ラー 計測 デー タ が 送信 され ます 。 

エラ ー 計 測 を 終了 する 場合 は 、 コ マン ド 7TRK: 0 を 送信 し ます 。 
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4-5. ディ スク の プレ イ と エラ ー の カウ ント (デュ アル レイ ヤー ディ スク ) 
4-5-1. DVD スト ラク チャ (物理 的 情報 ) の 獲得 


DVD スト ラク チャ の 獲得 の 後に 、 外 部 コン ピュ タ か ら の コマ ンド SE2O0 ま た は の SKZ7 を 受信 する 
と 実生 し ます 。(OTP デ ィ ス ク の 場合 、 レ イヤ ー1 ス トラ クチ ャ は 存在 し ませ ん 。 こ の と 
き 、 の SE27 を 受信 する と All "0 を 返し ます 。) 

DVD スト ラク チャ は DS: に 続く 46 文 字 の デー タ で 表現 され ます 。 詳 細 は 正規 DVD 規格 書 を ご 覧 
くだ さい 。 


送信 コマ ンド 内 容 

DSK? コマ ンド 

受信 デー タ 内 容 コメ ント 

DSK : コマ ンド 

«1» <2> ВР0 規格 の 種類 と バー ジョ ン 番 号 

<3> <4> BP1 ディ スク サイ ズ と 最小 読取 レー ト 

<5> <6> BP2 ディ スク 構造 

<7> <8> BP3 記録 密度 / シン グル レイ ヤー / パラ レル トラ ッ ク バ パス / 


オ ポ ジ ッ ト ト ラッ ク パ ス 


а nn 


«0» <10> ..<32> ВРА デー タ エ リ ア の 割付 00h 
BP5-7 デー タ エ リ ア の 割付 デー タ エ リ ア の 開始 セク タ 番 号 (030000h) 
BP8 デー タ エ リ ア の 割付 00h 
BP9-11 - デー タ エ リ ア の 割付 デー タ エ リ ア の 終了 セク タ 番 号 
BP12 デー タ エ リ ア の 割付 00h 
| BP13.15 。 デー タ エ リ ア の 割付  000000h/ レイ ヤー0 の 終了 セク タ 番 号 
<33> <34> BP16 予約 
<35> <36> . <46> СРК MAI | 複製 管理 情報 


4-5-2. 任意 の アド レス か ら の プレ イ と エラ ー カ ウン ト 


4.5.1 で 求め た デー タ 領 域 (BP5-7 一 BP9-11) 、 リ ー ド イン 終了 付近 、 お よび リー ドア ウト 開始 付近 

で エラ ー 計 測 が で きま す 。 レ イヤ ー 間 を 踏 い だ エラ ー 計 測 は 直接 で きま せん 。 レ イヤ ー 拓 に それ 

ぞ れ 行なっ て くだ さい 。 

FIR: | 

1. あら か じ め 外 部 コン ピュ ー タ より 、 コ マン ド PLY お よび PEO : を 送信 し ます 。 (エラ ー 計 測 
が 不用 の 際 は PPEO : 0 を 送信 し ます 。) 

2. コマ ンド ASK: 10****** を 送信 し ます 。 (“は は 所 定 の 数 字 で す 。) 

3. ピッ クア ッ プ が 、 エ ラー 計測 を 始め た い ア ドレ ス に 到達 し た と き 、 エ ラー 計測 デー タ を 受信 
で きま す 。 | 

ェ ラ ー 計 測 を 終了 する 場合 は 、 コ マン ド FTRK:ORXMBSUZE. 


4-4 (J) DQ-400D 


4-5-3. 任意 の 半径 か ら の プレ イ と エラ ー カ ウン ト 


ピッ ト が 存在 する 半径 に シー ク し て エラ ー 計 湯 が で きま す 。 レ イヤ ー 間 を 踏 い だ エラ ー 計 測 は 直 

接 で きま せん 。 レイ ヤー 毎 に それ ぞ れ 行なっ て くだ さい 。 

手順 : 

1. あら か じ め 外 部 コン ピュ ー タ より 、 コ マン ド PEO: 7 を 送信 し ます 。( エ ラー 計測 が 不用 の 際 
は PPO : 0 を 送信 し ます 。 ) 

2. コマ ンド SLAZ:7*** を 送信 し 、 半 径 **.*mm に 移動 し ます 。(*** は 所 定 の 数 字 で す 。) 

3. コマ ンド PLY で 、PLAY 状 態 に な り 、 エ ラー 計測 デー タ を 受信 で きま す 。 

エ ェ ラー 計測 を 終了 する 場合 は 、 コ マン ド 7K: 0 を 送信 し ます 。 


4-6. エラ ー カ ウン ト 以 外 の 信号 計測 


HF 計 測 了 系 統 ・ サ ー ボ 信号 系 統 、 ジ ッ タ ー 計 測 系 統 、 機 械 特性 計測 系 統 か ら 出力 され る 信号 は 常 


に 出力 され て いま す 。 

出力 仕様 (97 を 参照 ) に 見 合っ た 計測 回 路 を 準備 し 、 計測 し て くだ さい 。 

4-7. 動作 不具 合 時 か ら の 復帰 

トレ イ の オー プン / クロ ー ズ 動作 を 行ない 、 イ ニシ ャ ライ ズ 処 理 を 行なう か 、RST コ マン ド を 送 


り ま す 。 | 
それ で も 、 う まく 行か な い 場 合 は 、 電 源 を 遮断 し 、 も う 一 度 、 電 源 を 入れ な お し ます 。 
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5-1. フィ ル タ 交 換 


DQ-400D は 一 年 に 一 度 換気 フィ ル タ を 交換 する 必要 が あり ます 。 
換気 フィ ル タ (A-8503-746-A) は 、 防 磨 フ ィ ル タ と エレ クト レッ ト フ ィ ル タ Assy で 構成 され て いま 
す 。 交 換 時 は 、 当 社 販売 セク ショ ン よ りこ 購入 いた だ き 、 交 換 し て くだ さい 。 


[A жж] 
換気 フィ ル タ を 交換 する 際 、 直 接 フ ァ ン に 触れ る 可能 性 が あり ます 。 
必ず 電源 を 切り 、 電 源 コ ー ド を 抜い て か ら 交 換 し て くだ さい 。 


5-2. 掃除 
DQ-400D の 掃除 は 、 乾 燥 し た 布 で ほこ り を 払っ て くだ さい 。 水 、 洗 剤 ある い は エタ ノー ル を 含ん 
だ 湿っ た 布 を 使用 し な いで くだ さい 。 さ ら に 、DQ-400D へ 液体 が か か ら な いよ うに し て くだ さ 


V3, 
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6. ドラ ワラ ルン ュー ティ ン ン ノ 


Б кела: NDR) EU UE ed intu oe ets ats ATADA TEST RER GEN EI NAMEN Ta LAA REDE ea ot V ST DT eH PET UND BU CI EIS HE CECI ig CUR TET e gt 


ло 故障 と お 考え に な る 前 に 
故障 か な ? LE ASA 5 Ж. ご 連絡 の 前 ( に 次 の こと を 調べ て く だ さい 。 


Ф EEAS EUO, 
適切 な 電源 を お 使い で すか ? 
— [9-1. 電源 仕様 」 に 記載 され た 仕様 の 電源 で あぁ る か 確認 し て くだ さい 。 
. 適切 な ケー ブル が 正しく 接続 きれ て いま すか ? 
— [3-3-5. 電源 の 接続 ] に 記載 され た ケー ブル で ある か 確認 し て くだ さい 。 
> コネ クタ の 接続 に 緩み が 無い こと を 確認 し て くだ さい 。 


Ф 通信 が で き な い 。 
・ 通信 ポー ト の 設定 は 正しく され て いま すか ? 
— 「3-3-4. 通信 ポー ト の 設定 」 ЯН, 

正しく 設定 され て いな いと 通信 が 不安 定 に な り ま す 。 

・ 通信 仕様 の 設定 は 正しく され て いま すか ? 
— [9-8-1. 通信 仕様 」 参照 。 
正しく 設定 され て いな いと 通信 で きま せん 。 

・ 適切 な ケー ブル が 正しく 接続 され て いま すか 7 


— 「9-8-2. 通信 ライ ン 接 続 」 に 記載 され た 仕様 の ケー ブル で ある か 確認 し て くだ さい 。 


— コネ クタ の 接続 に 緩み が 無い こと を 確認 し て くだ さい 。 


® PLAY で き な い 。 
・ 輸送 ロッ ク は 解除 され て いま すか ? 
> [3-2. 輸送 ね じ の 開放 」 参照 
・ 本 体 が 正しく 設置 され て いま すか ? 
— [3-3-1. 設置 場所 で の 固定 方 法 」 参照 


Ө 計測 信号 が 出力 され な い 。 
・ 適 切な ケー プル が 正しく 接続 され て いま すか ? 
> [332. 計測 信号 電線 の 接続 」 に 記載 され た ケー ブル で ある か 確認 し て くだ さい 。 
> コネ クタ の 接続 に 緩み が 無い こと を 確認 し て くだ さい 。 
us uu rt 
故障 と 思わ れる 場合 は 担当 販売 セク ショ ン に ご 連絡 くだ さい 。 
6-2. 故障 時 の 連絡 先 


裏表 紙 裏 面 記載 の 当社 販売 セク ショ ン に ご 連絡 くだ さい 。 
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т. 再 梱包 


YU まい FEG 


7-1. 輸送 な じ に よる 締め 付け 


次 の 手順 に し た が っ て 、 輸 送 ね じ (六角 穴 付 止め ね じ (と が り 先 )) に より スラ イド 機構 部 を 固定 

し ます 。 | | 

・ コマ ンド SLM : FixFix (誤操作 防止 の た め 、 大 文字 、 小 文字 を 判断 し て いま す 。 FAM, i 
と * は 小文字 で す 。) を 送り 、 ス ライ ド 部 を 輸送 ね じ ロ ッ ク 位 置 に 移動 させ ます 。 

・ 側面 に 空け られ た 左右 各 1 箇 所 の 輸送 ね じ 締 め 付け 穴 か ら 、1.5 mm の 6 角 レ ンチ を ほ ば 垂直 に 
指し こみ ます 。 

・ それ ぞ れ 約 5.5 一 6 回 転 右 に 回 し ます 。 (締め 付け トル ク は 0.1 N・m と し ます 。) 


7-2. 箱 詰 


一 度 、 梱 包 を 解 か れ た DQ-400D を 輸送 され る 場合 は 、 梱 包 材料 を 使っ て 、 元 通り に 箱詰め し ま 
す 。 | | 


DQ-400D . | (4) 7-1 


МЮУ АЛА _ 


開封 後 、 輸 送 箱 に 入っ て いな い 状 態 で の 輸送 は 、 輸 送 ロ ッ ク ( [71 輸送 ね る じ に よる 締め 付け 」 
参照 ) を 施し た 後 、 天 地 を 指定 し 、 使 用 環境 ( 「9-3. 使用 環境 参照 ) 内 で 輸送 し て くだ さい 。 

一 度 開封 し た 梱包 材 を 使用 する 場合 は 、 初 期 の 緩衝 能力 を 補償 で きま せん の で 、 輸 送 に よる 品質 
の 保証 は で きま せん 。 


また 、 一 度 開封 し た 装置 の 保存 は 、 動 作 時 の 使用 条件 の 範囲 で 保存 し て くだ さい 。 
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9-1. 電源 仕様 


電源 種類 電圧 電流 リッ プル ノイ ズ 推奨 電源 
45 VDC (1-DC) +5 +0.1 VDC 3.8 A 以 上 100 mV 以下 推奨 : デ ン セ イラ ムダ LWD50-0512 
412 VDC (1-DC) +12 VDC+0.1 VDC 1.6A 以 上 150 mV 以下 推奨 : デンセイ ラム ダ LWD50-0512 
-5 VDC (1-DC) —5 VDC #0.1 VDC 1.4 A 以 上 120 mV 以下 推奨 : デ ン セ イラ ムダ ZWS15-5 
+12 VDC (2-DC) +12 VDC 400 mA 以上 3mV 以 下 推奨 : ベル ニク ス BRO5-1220LB 


消費 電力 : 54.8 W 


9-2. 外形 寸法 ・ 質 量 


外形 寸法 18210 mm x 5 2 89 mm x 奥行 き 270 mm 突起 物 含ま ず 
質量 約 5.7 kg 


9-3. 使用 環境 


動作 温度 10-30 °C 

使用 温度 22--24%С 

相対 湿度 30--70% 

保存 温度 —10—50 °С ЖЕЛГЕ 

最大 使用 高度 2000 m HER Lay 

振動 . 連続 0.49 m/s? (5 一 100 Hz) 以内 通常 PLAY 条 件 下 
1622.45 m/s? (3 ms) 以内 

設置 場所 | ERODI ORR 

設置 角度 _ +1° 上 下 左右 共 

設置 カテ ゴリ I DC レベ ル 

汚染 度 2 IEC664 に よる 


注意 : 結露 し な い 環 境 で お 使い くだ さい 。 


9-4. 測定 対象 ディ スク 種類 


DVD-ROM 規 格 の DVD5、DVD9 
DVD-ROM 規 格 の DVD10、DVD18 マニ ュ ア ル で 襲 返し が 必要 で す 
DVD-ROM 規 格 完全 互換 の 書込み 済 DVD-R デ ィ ス ク 


ディ スク サイ ズ 径 120 mm / 直径 80 mm 
ディ スク 厚 さ de mm 厚 (貼り あわ せ 人 後 ) 
070184 最小 15 mm 

トラ ッ ク ピ ッ チ 0.74 um 

トラ ッ ク 形 態 スパ イラ ル 


9-5. 光学 ピッ クア ッ プ 


波長 А = 650 +5 nm 
[mE S NA = 0.6 +0.01 

レー ザ 出 力 Pobj = Single Layer Disc : #9200 pW / Dual Layer Disc : #9320 pW 
リム イン テン シテ ィ (Т) 97 % 以 上 

リム イン テン シテ ィ (В) 60—70 % 

偏光 状態 円 偏光 

等 価 デ テク タ サ イズ 100—144 um? 
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9-6. メカ デッキ 


9-6-1. ディ スク ロー ディ ング 


Ж トレ イ 式 フロ ント ロー ディ ング 
位置 検出 トレ イ 閉 、 全 工程 232 波 / mm の FG 


9-6-2. スピ ンド ル モ ー タ 


機構 偏重 心 キ ャ ン セ ル 機 構 付き 

ター ン テ ー ブ ル 回 転 モ ー タ ブラ シ 無 し DC モー タ 

回 転 角 度 検出 6038 / 回 転 、1 波 / 回 転 

ディ スク クラ ンプ 方 式 マグ ネッ ト 吸 着力 に よる 

クラ ンプ カ 2.0 +0.5 М | 

調 芯 機構 SONY 独 自 の プラ スチ ッ ク ば ね に よる 
調 芯 機 構 を 含ん だ 芯 ず れ 20 um 以下 

ター ン テ ー ブ ル の 面 ぶ れ 30 pm 以下 

最大 回 転 数 6800 тіп ~! 


9-6-3. 送り 機構 


送り 機構 | ボー ルネ ジ に よる PUH 送 り 
送り 範囲 半径 22.8 mm 一 68.0 mm 


送り 量 検出 器 500 パ ルス / 回 転 の エン コー ダ 


9-6-4. OP チ ルト 機構 


チル トト 方 向 ラジ アル 方 向 
可動 範囲 ' +0.8% | 

分 解 能 約 1.01 分 (90 step) 
動作 デバ イス ステ ッ ピ ング モー タ 


9-6-5. ベー スス キュ ー 機 構 


チル ト 方 向 ラジ アル 方 向 

可動 範囲 ょ 0.35 度 

分 解 能 90.05) (49440 step) 
動作 デパ イス ステ ッ ピ ング モー タ 
自動 追従 スキ ュー サー ボ | 切替 コマ ンド 付き 
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0-7. 出力 電気 信号 


9-7-1. HF 信号 系 統 ・ サ ー ボ 信号 系 統 


PCB (コネ クタ 番号 ) 信号 名 信号 レベ ル #38 終端 

PRE-DA02 (CN9) DCRF +3.5V 16 MHz / 64 MHz (-3dB) (DC カッ プリ ング ) 500 

PRE-DA02 (CN10) TCS +3.5 У 120 kHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 500 

PRE-DA02 (CN12) Tpp +3.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 50 Q 
- PRE-DA02 (CN11) Rpp +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 50 Q 

PRE-DA02 (CN?) DPD +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 500 

PRE-DA02 (CN2) A +3.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 50 Q 

PREDA02 (CN3) B +3.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 50 Q 
' PRE-DA02 (CN4) C +3.5V 100 MHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 50 Q 

PRE-DA02 (CN5) D +3.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 500 
9-7-2. Y Y 2 —R BIS £ 

PCB (コネ クタ 番号 ) 信号 名 信号 レベ ル ЕВ 終端 

JT4000 (101) . DCRF +3.5 V 16 MHz / 64 MHz (-3 dB) (DC カッ プリ ング ) 500 

114000 (1102) ACRF +3.5 V ゲイ ン 特 性 は BOOK 記 載 の 特性 50 Q 

714000 (1200) EDGE 0.5 V パル ス 幅 : 7 ns / 20 ns 50 © 

JT4000 (201) EFM 0.5У Digital Signal (26 MHz / 104 MHz) 500 

114000 (1300) РІСК 0.5 V Digital Signal (26 MHz / 104 MHz) 500 

114000 (1301) INHIBIT 25V 正極 性 TTL パ ルス 500 

JT4000 (1303) INDEX 25V 正極 性 TTL パ ルス 500 
9-7-3. 機械 特性 計測 系 % L 

PCB (コネ クタ 番号 ) 信号 名 信号 レベ ル 信号 帯域 終端 

CN-DA10 (CN2-1) ARO +3.5 V 4 kHz (-3 ав) (DC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2.3) AAC +3.5 У 32 Hz (-3 dB) -4 kHz (-3 dB) (AC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-5) ARN +3.5 V 1 Hz (-3 dB) -40 kHz (-3 dB) (AC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-7) RRN1 +3.5V 100 Hz (-3 dB) -4.4 kHz (-3 dB) (AC A» ZU YZ) 

CN-DA10 (CN2-9) RRN2 +3.5 V 4.4 kHz (-3 dB) -40 kHz (-3 dB) (AC-2 y ZU Y 7) 

CN-DA10 (CN2-11) ВАС +3.5 V 53 Hz (-3 dB) -4 kHz (-3 dB) (AC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-13) | FD +3.5V 120 kHz (-3 dB) (DC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-15) ЕЕ +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-17) Тр +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-19) ТЕ +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC- カ ッ プ リン グ ) 

CN-DA10 (CN2-21) ЕС TTL デジ タル 信号 (10 kHz) 

CN-DA10 (CN2-23) РС TTL デジ タル 信号 (10 kHz) 

CN-DA10 (CN2-25) LOCK TTL “H"= サ ー ボ ロッ ク 

CN-DA10 (СМ2-27) 予備 TTL 

CN-DA10 (CN2-29) 予備 TTL 

CN-DA10 (CN2-31) 予備 TTL 

CN-DA10(CN2-33 LASER ТТІ. “HH"= ェ レーザ ダイ オー ド 点 灯 

CN-DA10(CN235 | TRKDRY AC1Vppmax トラ ッ キ ング アク チュ エー タ 外 部 ドラ イブ 入力 

| (DC 2.5 V тах) 
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9-8. 制御 
9-8-1. 通信 仕様 


本 装置 の 制御 は シリ アル 通信 (RS232C) で 行ない ます 。 


通信 仕様 

信号 ファ ー マ ッ ト EIA RS-232C 準 拠 

ボー レー ト 115.2 kbps 

キャ ラク ター 長 8 bit 

パリ ティ ー ビ ッ ト な し 

スト ッ プ ビッ ト 1 bit 

フロ ー 制 御 CTS / RTS ハ ー ド ウェ アフ ロー 制御 
通信 コー ド 

通信 コー ド ASCII コ ー ド 

デリ ミッ タ (送信 ) CR (0x0D) + LF (0x0A) 

デリ ミッ タ (受信 ) CR (0x0D) + LF (0x0A) も し く は CR (0x0D) 
プロ トコ ル 

送信 (ホス ト PCーDQ-400D) コマ ンド コー ド と デリ ミッ タ 

受信 (DQ-400D— д F PC) 送信 デー タ が 正しい 場合 、 “OK 


送信 デー タ が 異常 の 場合 、 も し く は 実行 不可 能 の 場合 、 “NG" 


9-4 (J) 
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| 

PC か ら 制 御 コ マン ド を 送る 場合 、 本 装置 が コマ ンド が 受け 付け る と 、 “OK"、 受 け 付 けら れ な 
Cal “NG” を 返信 し ます 。 PC へ の 返信 デー タ が “OK” で ある こと を 確認 する と 共に 、S7S? コ 
マン ド で 実際 に 動作 し て いる こと と 、pXS? コ マン ド で エラ ー が 発生 し て いな いこ と を 確認 し て 、 
次 の 動作 に 移っ て くだ さい 。 

以下 に STOF 状 態 か ら PLAY 状 態 ま で の サン プル フロ ー チ ャ ー ト を 記載 し ます 。 


サン プル フロ ー 
STOP 状 態 か ら PLAY 状 態 ま で 


START 


返信 デ 


受信 し た 度 送信 し て くだ さい 。 


受信 デー タ 確 認 
“OK” or “NG? 


“ERS?” コマ ンド 送信 


タ を 送信 し ます 。 


返信 デ 


ンド を 再度 送信 し て くだ さい 。 


ERS: で 始ま る 
受信 デー タ で ある 


ステ ー タ ス よ り 


エラ ー の 有無 を 確認 リト ライ し て くだ さい 。 


返信 デ 


受信 し た ンド を 再度 送信 し て くだ さい 。 


STS: で 始ま る 
受信 デー タ で ある 


プレ ー ヤ ー の 状態 確認 


状態 で す 。 
PLAY 状 態 
に な っ た 


待っ て くだ さい 。 


Yes 


END 


DQ-400D 


“NG” を 受信 し た 場合 は 、 再 度 設 定 コ マン ド を 送信 し て くだ さい 。 


ERSP コ マン ド の 受信 デー タ よ り エ ラー の 有無 を 確認 し て くだ さい 。 
エラ ー 発 生 時 は 、 “STP” コマ ンド を 送信 し 、 “PLY” コマ ンド 送信 より 


"0" で ある 場合 は 、 “ERS?” “STS?” を 確認 し な が ら 、 


" = Yes 
“PLY” 送信 “PLY” コマ ンド 送信 
タイ AT ト u $ > “ T o m “ » “ ” gy 
で ある 設定 コマ ンド を 送信 する と 、 プ レイ ヤー か ら OK も し く は “NG” が 返 
信 さ れ ま す 。 | 
— 3% 


1 秒 以内 に “OK” も し く は “NG” を 受信 し な い 場 合 は 、 設 定 コ マン ド を 再 


ERSP コ マン ド を 送信 する と 、 プ レイ ヤー か ら “ERS” か ら 始 まる 返信 デー 


1 秒 以内 に "ERS" か ら 始 まる 返信 デー タ を 受信 し な い 場 合 は 、ERS? コ マ 


Y 
“STS?” 送信 ч “STS?” コマ ンド 送信 
【 タイ ム ア ウ һ Е o “ ” ==. Lt 
E STS? コ マン ド を 送信 する と 、 プ レイ ヤー か ら “STS” か ら 始 まる 返信 デー 
o タ を 送信 し ます 。 
ー タ を 


1 秒 以内 に “5757 か ら 始 まる 返信 デー タ を 受信 し な い 場 合 は 、STS? コ マ 


‚ Yes 
ステ ー タ ス よ り STS? コ マン ド の 受信 デー タ よ り プ レイ ヤー の 状態 を 確認 し て くだ さい 。 


STS? コ マン ドド 受信 デ ー タ 「 サ ー ボ ステ ー タ ス bit5] が “1” で あれ ば PLAY 


“P に な る まで 
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9-8-2. 通信 ライ ン 接 続 


本 装置 と デー タ 処 理 装置 と の 通信 は 、 シ リア ルス トレ ー ト ケー ブル を ご 使用 くだ さい 。 

例え ば 、C232N-915 (ELECOM Co. Ltd.) が ご 利用 いた だ け ま す 。 

EMI、EMS 規 格 都 合 上 、 右 下図 の よう に ケー ブル 両端 に EMI フィ ル タ (TDK 社 製 ZACT-2132- 
1130) 2 個 を 取り 付け た 状態 で 、 ご 使用 くだ さい 。 


CN210 (DQ-400D) PC 


9-8-3. PI エ ラー、PO エ ラー の 出力 方 法 


エラ ー の 集計 間隔 は コマ ンド PPS : * で 指定 し 、 エ ラー 出力 は コマ ンド ア PPO : * で 指令 し ます 。 ま 
た 、 半径 デー タ 出 力 は PEO : 2 で 実行 さま れ ま す 。 ` 


集計 間隔 コマ ンド コマ ンド 半径 デー タ 出力 
1ECC BLOCK PES : 1 PEO : 1 無 
8ECC BLOCK PES:2 PEO:1 無 
PEO :2 4 
16ECC BLOCK PES:3 PEO: 1 dut 
PEO:2 有 
32ECC BLOCK PES : 4 PEO : 1 無 
| PEO : 2 A 
64ECC BLOCK PES:5 PEO:1 無 
. PEO:2 有 
128ECC BLOCK PES:6 PEO:1 無 
PEO : 2 A 
256ECC BLOCK PES:7 РЕО:1 fnt 
` pEO:2 Ж 


エラ ー は 1ECC ВОСК, РЕ(ЕПЕНЕРІ--2-21/-АЖ0), PIF(SIIEA^BET 7—-7Vv-— 
АЖО), POF (訂正 不能 エラ ー フ レー ム 数 ) を 集計 し 、PPS:* コ マン ド に て 指定 され る 集計 間隔 
内 の 最大 値 を 代表 値 と し ます 。 


デー タ 形 式 
セク ター イン フォ メー ショ ン (hex) 2 char 
セク ター アド レス (hex) 6 char 
pis | | 1 сһаг 
PIE (decimal, max : 1664) 4 char 
Po 1 char 
PIF (decimal, max : 1664) 4 char 
p 1 char 
POF (decimal, max : 1456) 4 char 
T ] char 
PUH: Y Y a (decimal, 0.01 mm) 4 char 
デリ ミッ タ (CR + LF) 2 char 
-6 (J) DO-400D 


9-9. 制御 コマ ンド 一覧 


9-9-1. 


シス テム コマ ンド 


コマ ンド は すべ て アス キー コー ド を 使用 し ます 。 
1 つの コマ ンド は 、 ド ライ ブ か ら PC に 送る 際 は 、CR (Carriage Return) で 終了 し ます 。 PC か ら ド ライ ブ へ の コマ 
ンド は 、CR ま た は CR+ LF (Line Feed) で 終了 し て くだ さい 。 


コー ド 


RST 


VER? 


STS? 


ERS? 


ERC . 


TIM? 


コマ ンド 名 


System reset 


Get version 


Get status 


Get error status 


Reset error status 


Hours meter 


概要 


ソフ トウ ェ ア リ セ ッ ト 
送信 RST 
返信 OK or NG 


ファ ー ム ウェ ア の バー ジョ ン 取 得 
送信 VER? 
返信 VER:<1> <2> <3> <4> 
<l> <2> <3> <>: ファー ムウ ェ ア バ パー ジョン 
<l> <2>: メ ジャ ー 
<3> <b>: マイナー 


ドラ イブ の ステ ー タ ス を 取得 
送信 STS? 
返信 STS:<1> <2> <3> <4> «5» «6» «7» «8» «9» <10> 
ドラ イブ の エラ ー ス テー タス を 取得 
送信 ERS? 
返信 ERS:<1> <2> <3> <4> <5> <6> 
ドラ イブ の エラ ー ス テー タス の クリ ア 
送信 ERC 
返信 OKor NG 


アワ ー ズ メー タ 情 報 の 取得 

送信 TIM? 

返信 TIM:<1> «2» ... <10>, 
<11> <12> ... <20>, 
«21» «22» ... <30>, 
<31> <32> ... <40>, 
<41> <42> ... <46> 


«1» «2» ... <B> ・ 総 通電 時 間 (h) 

<7> <8> : 総 通電 時 間 (min) 

<9> <10> ・ 総 通電 時 間 (s) 

<11> <12> ... <16> — : ID 点灯 時 間 (h) 

<17> <18> : LD 点 灯 時 間 (min) 

<19> <20> :.LD 点 灯 時 間 (s) 

<21> <22> ... <26> : LD Hi Power 点 灯 時 間 (h) 
<27> <28> : LD Hi Power 点 灯 時 間 (min) 
<29> <30> : LD Hi Power 点 灯 時 間 (s) 
<31> <32> ... <36> : x4 計 測 時 間 (b) 

<37> <38> : x4 計 測 時 間 (min) 

<39> <40> : x4 計 測 叶 間 (s) 


«Al» <42> ... <46  : ト レイ 開閉 回 数 


(Open で 1 回 、Close で 1 回 ) 


9-9-2. トレ イコ マン ド 


コメ ント 


ソフ トウ ェ ア の リス ター ト 動 作 を 行ない 
ます 。 


ソフ ト の ヴァ ー ジ ョ ン を 返す 
返信 デー タ は decimal 


9-9-6. コマ ンド 詳細 参照 


9-9-6. コ マン ド 詳 細 参 照 


STOP 中 に の み 返 信 (以外 で は NG を 返信 ) 


コー ド コマ ンド 名 概要 コメ ント 
TRY: Tray open / close トレ イ の 開閉 
i 送信 TRY:<1> 
<l> : 0 = Close, 1 = Open 
返信 OK or NG 
DQ-400D 
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9-9-3. ディ スク 情報 コマ ンド 


コー ド コマ ンド 名 概要 コメ ント 
DSK? Get DVD structure DVD structnre の 取得 DVD structure が 未 取得 の 場合 は Al "0" 
送信 DSK?<1> 返し ます 。 
«]»:layer 0=Layer0,1=Layer 1 Eject し た ら 未 取得 と し All "0" 
返信 DSK:<1> «2» <3> ... <45> <46> 
«1» «2» : BPO 
«3» «4» : ВР1 
«5» «6» : BP2 
<7> «8» : ВРЗ 


«9» «10» ... «32» : BP4-15 
«33» «34» : BP16 
«35» «36» ... «46» : СРВ. MAI (Lead in area) 


9-9-4. ドラ イブ コン トロ ー ル コマ ンド 


コー ド コマ ンド 名 概要 コメ ント 


LDO: LDon/ off レー ザ 出 射 の ON / OFF | < Focus ON 状態 で は 無効 
送信 LDO:<1> ディ スク が ロー ディ ング され て いな い 場 
<1> : 0 = OFF, 1 = LOW ON, 2 = HI ON 合 は 無効 | 
返信 OK or NG 
LSM: Lensup/down 対物 レン ズ の アッ プ / ダウ ン 動 作 ディ スク が ロー ディ ング され て いな い 場 
送信 LSM:<1> | 合 は 無効 
| <1>:0= ア ッ プ / ダウ ン 動 作 STOP ' 停止 も し く は スピ ンド ル が CAV で 回 転 中 
` 1=Down の み 有 効 
2=Up ` この コマ ンド を 使用 し た 場合 は 、 必 ず 最 
U 3 = 連続 動作 (Down / Up) 後に 、LSM : 0 を 使用 し 動作 を STOP さ せ 
返信 OKorNG て くだ さい 。 


スピ ンド ル が 停止 し 、LSM コ マン ド が 実 
行 中 に SPR コ マン ド を 実行 する と 、LSM 
コマ ンド に よる 動作 は 停止 され ます 。 


PEO: PI Error output HI エ ラー 計測 デー タ の 出力 ON / OFF 2 は "PES" で “2 (送信 間隔 8ECC block 
on / off 送信 РЕО:<1> m)” 以上 の モー ド の み 対 応 。 
<1>:0= OFF в 
1-ОМ 


2- ON (半径 情報 付き ) 
返信 OKorNG 


PES: PIErroroutput PLI エ ラー 計測 デー タ の 送信 間隔 PI エ ラー 計 潮 中 は コマ ンド を 受け 付け ま 
interval 送信 PES:<1> せん 。 
<1>:1= 1ECC BLOCK (0x000010) 
2- 8ECC BLOCK# (0x000080) 
3= 16ECC BLOCK# (0x000100) 
4= 32ECC BLOCK? (0x000200) 
5= 64ECC BLOCK# (0x000400) 
6 = 128ECC BLOCK (0x000800) 
7 = 256ECC BLOCK? (0x001000) 
返信 OK or NG 


PES? PIErroroutput 現在 の PIT エ ラー 計 洋 デー タ の 送信 間隔 設定 取得 
interval 送信 PES? | 
返信 PES:<1> 
<1> :1 = 1ЕСС BLOCK (0x000010) 
2= 8ECC BLOCK# (0x000080) 
3= 16ECC BLOCK# (0x000100) 
4 = 32ECC BLOCK 毎 (0x000200) 
5= 64ECC BLOCK# (0x000400) 
6 = 128ECC BLOCK 毎 (Ox000800) 
7 = 256ECC BLOCK (0x001000) 


РТМ: РОН tilt move PUH (ピッ クア ッ プ ヘッ ド ) チル ト を 移動 ステ ッ プ 数 は +45 
送信 PTM:<1> <2> <3> 
<1> :0= イ ニシ ャ ル 位 置 へ 移動 
1 = Positive IB] 
2 = Negative A 
<2><3>: ステ ッ プ 数 (00—45) 
返信 OK or NG 


Я 9-8 (J) | DQ-400D 


コー ド コマ ンド 名 


概要 


コメ ント 


BTM: BU tilt move 


ГУ]: Layer jump 


BU (ベー ス ユ ニッ ト ) チル ト を 移動 


. 送信 BTM:<1> «2» <3> <4> 


<1>:0= イ ニシ ャ ル 位 置 へ 移動 
1 = Positive J; I] 
2 = Negative 方 向 
«2» «3» <4>: ステ ッ プ 数 (00-220) 
返信 OK or NG 


デュ アル レイ ヤー ディ スク の レイ ヤー ジャ ンプ 


送信 LYJ:<l> 
«1» : 0 = Layer0—1 
1 = Гауег1—0 
返信 OK or NG 


ステ ッ プ 数 は +220 


FCS: Focus servo 
on / off 


TRK: Tracking servo 


on / off 


SPR: Spindle mode 


SLM: Slide move 


` MSP:. Measure Speed 


OTJ: One Track jump 


TLT: ВО tilt servo 
on / off 


DQ-400D 


フォ ー カ ス サ ー ボ ON / OFF 
送信 FCS:<1> 

<1>:0-ОЕЕ,1-ОМ 
返信 OK or NG 


トラ ッ キ ング サー ボ ON/ OFF 
送信 TRK:<1> 
<1>:0= OFF, 1 = ON 


返信 OK or NG 


スピ ンド ル 回 転 モ ー ド 
送信 SPR:<1> <2> <3> <4> <5> 
<1>:0= CAV モ ー ド 
1 = P-CAVÆ — F 
«2» «3» «4» «5» : CAV モ ー ド の 回 転 数 
0500—6200 (min つう 
返信 OKorNG 


PUH を 移動 
送信 SLM:<1> «2» <3> <4> 
<1>:0= イ ニシ ャ ル 位 置 へ 移動 
1 = 半径 指定 で 移動 
2 = 内 周 に 相対 移動 
3 = 外周 に 相対 移動 
«2» «3» «4» : 半径 指定 時 は 半径 値 
(235—650) ex) 50.5 mm 一 505 
相対 移動 時 は 移動 量 
(000—415) ех) 3.2 mm 一 032 
返信 OKorNG 
計測 スピ ー ド 切替 え 
送信 MSP:<1> 
<1>:0=х1, 1=х4 
返信 ОК or NG 


ワン トラ ッ ク ジ ャ ンプ 
送信 OTT:<1> 

<1> : 0 = 内 周 、1 = 外周 
返信 OKorNG 


BU (ベー ス ユ ニッ ト ) チル ト サ ー ボ ON / OFF 
送信 TLT:<1> 
<l>:0=OFF 
1=ON 
返信 OK or NG 


Play (Tacking ON) 状態 は 無効 

スピ ンド ル が CAV モ ー ド で 回 転 中 、 か つ 

トラ ッ キ ング サー ボ が OFE の 状態 の み 有 効 

LD を 点灯 させ て フォ ー カ ス サ ー ボ を か け 

ます 。 

ON : スピ ンド ル 回 転 (SPD :) し フォ ー カ 
ス サ ー ボ ON (FCS: 1) 状態 時 の み 
有効 (プレ イ 状 態 に な る ) 

OFF: プレ イ 状 態 時 の み 有 効 . 

P-CAV (ポジ ショ ン CAV) : 半径 値 よ り 回 

転 数 を 計算 し ます 。 

PLAY 中 は 無効 


半径 指定 時 の 設定 可能 範囲 は 23.5 一 65.0 mm 
(235—650) 

相対 移動 時 の 設定 可能 範囲 は 、 現 在 の 位 
置か 移動 末 能 範囲 (23.5 一 65.0 mm) + 

7774. | 


STOP 状 態 の み 有 効 


BTM : コ マン ド に より BU tilte 移 動 中 は 無 
効 
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9-9-5. 計測 コマ ンド 


コー ド コマ ンド 名 概要 コメ ント 


PLY Ріау 現在 の PUH の 位置 か ら 通 常 PLAY を 開始 
送信 PLY 
返信 OKorNG | 
RSK: Radial seek 指定 し た 半径 位置 へ シー ク 設定 可能 範囲 23.5 一 58.5 mm (235—585) 


送信 RSK:<1> <2> <3> <4> <5> 
<l>: シー ク 後 の 動作 
0 = Pause 
1 = Play 
<2>: レイ ヤー 指定 
0 = Layer 0 
1 = Layer 1 
«3» «4» «5» : 半径 指定 値 (235 一 585) 
ex) 50.5 mm 一 505 
返信 OKorNG 


ASK: Address seek 指定 し た セク ター アド レス ヘ シ ー ク 
送信 ASK:<1> «2»... <B> 
<l>: シー ク 後 の 動作 
0 = Pause 
1 = Play 
<2> : レイ ヤー 指定 
0=Layer 0 
1 = Layer 1 
«3» <4> .… <8>: アド レス 指定 値 
Single Layer disc 
Dual Layer PTP 
Dual Layer OTP (Layer0) 
0х02Е000--0х270000 
Dual Layer ОТР (Layer1) 
OxD8FFFF—OxFDIFFF 
返信 OK or NG 


PUS: Pause / Release Pause (1 回 転 ど と に 1 トラ ッ ク 戻 る 動作 の 繰返し ) / Release (Play) 
を 切替 える 。 
送信 PUS:<1> 
<1>:0- Release, 1 = Pause 
返信 OK or NG 


STP Stop 計測 を 終了 し 、 フ ォ ー カ ス / ト ラッ キン グ / ス ライ ド / 
スピ ンド ル / スキ ュー サー ボ を 停止 する 。 
送信 STP 
返信 OK or NG 
RSO: Radial seek 指定 し た 半径 位置 へ シー クレ し トラ ッ キ ング / ス ライ ドサ ー ボ を 設定 可能 範囲 23.5 一 58.5mm (235--585) 
off track オフ する 。 


送信 RSO:<1> <2> <3> <4> 
<1>: レイ ヤー 指定 
0=Layer 0 
1 = Layer 1 
«2» «3» <4> : FEIERTE (235—585) 
ex) 50.5 mm-*505 
返信 OK or NG 


ASO: Address seek 指定 し た セク ター アド レス へ ヘ へ シ ー ク レト ラッ キン グ / 
off track スラ イド サー ボ を オフ する 。 
送信 ASO:<1> <2> ... <7> 
<I>: レイ ヤー 指定 
0=Layer 0 
1=Layer 1 
<2> <3> „.<7>: アド レス 指定 値 
Single Layer disc 
Dual Layer РТР 
Dual Layer OTP (Layer0) 
0х02Е000--0х270000 
Dual Layer ОТР (Layer1) 
OxD8FFFF—OxFDIFFF 
返信 OK or NG 


9-1 0 (J) | DQ-400D 


コメ ント 


コー ド Zw» EZ 概要 
ADR? Get sector 現在 の セク ター アド レス を 取得 
address 送信 ADR? 
返信 ADR:<1> «2»... «7» 
«1»: レイ ヤー 
0 = Layer 0 
1 = Layer 1 
<2><3>..<7>: アド レス 
<comment> 


サー ボ ON 中 (010: S1, CLVP) 以外 で は Al "0". を 返信 


ҚАП? Get radius 現在 の PUH の 半径 位置 を 取得 
position 送信 RAD? 
返信 RAD:<1> <2> <3> <4> 
«1» <2> <3> «4» : 半径 位置 
ex) 50.52 mm— 5052 


PLAY 中 以外 で は Al1 "0" を 返信 
PAUSE 中 に 使う こと に より 、 現 在 の 場所 
を 特定 で きま す 。 

PLAY 実 行 時 の アド レス の 確認 は 、PEO : 
1 / PEO :2 コ マン ド に よる セク タ ア ドレ 


. ス デ ー タ に より 行ない ます 。 


PAUSE 中 また は トラ ッ キ ング OFF 中 に 使 
うこ と に より 、 現 在 の 場所 を 特定 で きま 
す 。PLAY 実 行 時 の 半径 位置 の 確認 は 、 
PEO :2 コ マン ド に よる セク タ ア ドレ ス 
デー タ に より 行ない ます 。 


PTA? Get PUH tilt angle 現在 の PUH チ ルト アン グル を 取得 
送信 РТА? 
返信 PTA:<1> <2> <3> 
<l> <2><3>: AT Y TH (-99—+99) 


BTA? Get BU Ші angle 現在 の BU チル ト ア ング ル を 取得 
送信 BTA? 
返信 ВТА:<1> <2> <3> <4> 
«1» <2> «3» <4>: ステ ッ プ 数 (-999— +999) 


SPR? Get spindle 現在 の スピ ンド ル の 回 転 数 を 取得 
revolution ` 送信 SPR? 
返信 SPR:<1> <2> <3> <4> 
<1> «2» «3» «4» : 回 転 数 (min =>) 


イニ シャ ライ ズ が 未 実 効 の 場合 は 
“XXX” を 返信 。 


イニ シャ ライ ズ が 来 実効 の 場合 は 


SLR? ReadSlicelevel 現在 の 計 洋 信号 出力 基板 二 値 化 ス ライ スレ ベル 
値 を 取得 
送信 SLR?<1> 
<l>: スピ ー ド 設定 0=x1,1=x4 
返信 SLR:<1> <2> <3> <4> 
<l> «2» <3> <4> : 設定 値 (-127ー+127 


ジッ ター 計測 用 IT4000 基 板 8bit D/A 
converter 設 定 値 


計測 信号 出力 基板 二 値 化 スラ イス レベ ル の 設定 
送信 SLS:<1> <2> <3> <4> <5> 

<l>: スピ ー ド 設定 0=x1, 1 =x4 

«2» «8» «4» «5» : 設定 値 (—127—+127) 
= OK or NG 


ー カ スバ イア ス の 設定 

FBS:<1> <2> <3> <4> 

<l>: スピ ー ド 設定 :0=x1, 1 = х4 
«2» «3» «4» : 設定 値 (-15 一 16) 
返信 OKorNG 


FBR? Focus Bias Read フォ ー カ スバ イア ス の 設定 値 の 取得 
送信 FBR?<1> 
<l>: スピ ー ド 設定 0=x1,1=x4 
返信 FBR:<1> <2> <3> 
«1» <2> <3> : 設定 値 (-15 一 +16) 


TBS: Tracking Balance トラ ッ キ ング パラ ンス の 設定 
Set 送信 TBS:<1> <2> «3» «4» 
<l>: スピ ー ド 設定 0=x1,1=x4 
«2» «3» «4» : 設定 値 (-31 一 +32) 
返信 OK or NG 


$15: Set Slice level 


[Sal 
au 


FBS: Focus Bias Set 


BEN 
ЕШ + 


TBR? Tracking Balance トラ ッ キ ング バラ ンス の 設定 値 の 取得 
Read 送信 TBR?<1> 
<l>: スピ ー ド 設定 0=x1,1 =x4 
返信 TBR:<1> <2> <3> 
<1> <2> «3» : 設定 値 (-31 一 +32) 
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ジッ ター 計測 用 JT4000 基 板 8bit D/A 
converter 設 定 

電源 再起 動 時 お よび RST コ マン ド 時 に 
は 、 初 期 化 され ます 。 


CXD1881 (RF フロ ント エン ド LSD の 

"CCR' D4-DO (FE offset Cancel) の 設 
—690 mV — 4-736 mV を 46 mV 間隔 
電源 再起 動 叶 お よび RST コ マン ド 時 に 
は 、 初 期 化 さ きれ ま す 。 


CXD1881 (RF フロ ント エン ド LSD の 
“CCR” D4-DO (FE offset Cancel) の 設 
—690 mV — +736 mV を 46 mV 間隔 


CXD1881 (RF フロ ント エン ドド IST) の 
"TRCR' D5-DO (TE offset Cancel) の 設定 

ー620 mV —--640 mV を 20 mV 間隔 

(CFR bit6-5 TRGAIN = 001 の 場合 ) 

電源 再起 動 姓 お よび RST コ マン ド 叶 に 

は 、 初期 化 さ れ ま す 。 

CXD1881 (RF フロ ント エン ド LST) の 
“ТЕСЕ” D5-D0 (TE offset Cancel) の 設定 

—620 mV —--640 mV を 20 mV 間隔 

(CFR bit6-5 TRGAIN = 001 の 場合 ) 
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PLS: Play Limit Set 通常 PLAY 動 作 可能 範囲 最 外周 半径 値 の 設定 STOP 時 の み 有 効 
送信 PLS:<1> <2> <3> i xE n] BE SB (223.5 ~ 58.5 mm (235—585) 
«1» «2» «3» : 設定 半径 値 235 一 585) 初期 値 は 58.5 mm 
返信 OKor NG 電源 再起 動 時 お よび RST コ マン ド 叶 に 
| は 、 初 期 化 さ れ ま す 。 
PLR? Рау Limit Вега 通常 PLAY 動 作 可能 範囲 最 外周 半径 値 の 取得 PLS: コマ ンド で 設定 し な い 場 合 は 初期 
送信 PLR こ 値 の 58.5 mm を 返信 し ます 。 


返信 PLR:<1> <2> <3> 
«1» «2» «3» : 設定 半径 値 
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9-9-6. コマ ンド 詳細 


1) STS? の 返信 デー タ 
STS! の 戻り 値 STS : の 詳細 
STS : «1» «2» «3» «4» «5» «6» <7> <8> «9» <10> 各 ビ ッ ト の 意味 


<1> <2> サー ボス テー タス 1 0 
bit7 Base Plate Skew servo ЕпаМе Disable 
bit6 === 
bit5 LOCK LOCK Un LOCK 
bit4 Tracking servo ON OFF 
bit3 Slide servo ON OFF 
bit2 Base Plate Skew servo ON OFF 
bitl s 
bito Focus servo on / off ON OFF 
<3> <4> 要素 パー ツ ス テー タス 1 0 
bit7 Slide 移動 中 移動 中 で は な い 
bit6 Objict Lens 移動 中 移動 中 で は な い 
bit5 Base Plate Skew 移動 中 移動 中 で は な い 
bit4 Pick up Skew 移動 中 移動 中 で は な い 
bit3 Spindle mode 00 停止 
bit2 Spindle 01. САУ 
10 Р-САУ 
11 CLV 
bitl LD Power High Low 
bit0 LD on / off ! ON OFF 
bit4, 5, 6, 7 は 制御 コマ ンド で 、 移 動 動 作 を 行なっ た 際 の み ビ ッ ト 操 作 し ます 。 
<5> <6> ドラ イブ ステ ー タ ス 1 0 
bit7 ィ ニ シャ ライ ズ 処 理 実行 中 実行 中 で は な い 
(メカ 動作 + DVD スト ラク チャ ) 
bit6 イニ シャ ライ ズ 処 理 (DVD スト ラク チャ 読込 中 ) 実行 中 実行 中 で は な い 
bit5 РОН. 通常 PLAY 動 作 可 能 通常 PLAY 動 作 可 能 
通常 PLAY 動 作 可能 範囲 最 外周 範囲 より 外周 範囲 内 
bit4 PUHE . 23.5 mm より 内 周 側 23.5 mm より 外周 側 
通常 PLAY 動 作 可 能 範囲 最 内 周 
bit3 — 
bit2 — 
bitl Disc Tray move 動作 中 停止 中 
bito Open / Close Open Close 


通常 PLAY 動 作 可 能 範囲 は 通常 23.558.5 mm C d, PLS: コマ ンド で 住 意 に 設定 可能 で す 。 


<7> <8> 


bit? 
bit6 
bit5 
bit4 
Dit3 
bit2-bit1 


bit0 


ディ スク ステ ー タ ス 


Layer1 DVD structure 

Layer0 DVD structure 

DVD structure investigation operation 
Disc 判 別 


Disc 有無 


トレ イ を 開け る と bitO, 1, 2, 3, 4, 5 は 全て “0” に な り ま す 。 
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未 取得 
KES 


DVD Dual layer (PTP) 
DVD Dual layer (OTP) 


DVD Single layer 


Disc 無 し また は その 他 の 


disc 
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<9> <10> 計測 動作 ステ ー タ ス 


bit? 
bit6 
bit5 
bit4 
bit3 
bit2 
bit1 
bit0 


計測 速度 

I エ ラー 計測 時 半径 送信 
PI エ ラー 計測 

現在 の Layer 

層間 ジャ ンプ 
計測 一 時 停止 (PAUSE) 
半径 シー ク 中 | 
アド レス シー ク 中 


2) ERS? の 返信 デー タ 
ERS? の 戻り 値 ERS : の 詳細 
ERS : «1» «2» «3» «4» «5» «6» 


1 0 

x4 хі 

ON OFF 

ON OFF 

Layerl Layer 

実行 中 実行 中 で は な い 
実行 中 実行 中 で は な い 
実行 中 実行 中 で は な い 
実行 中 実行 中 で は な い 


<1> <2> アク セス エラ ー ス テー タス 1 0 エラ ー と な る 条件 

bit7 — 

bit6 · € 

bit5 — 

bit4 — | 

bit3 D/A converterl access error Ж 無 D/A コ ン バ ー タ に アク セス で き な い 

bit2 D/A converter access error 有 無 D/A コ ン バ ー タ に アク セス で き な い 

bit1 EEPROM access error 有 無 EEPROM に アク セス で き な い 
(アワ ー メ ー タ 、 レ ー ザ パワ ー) 

bit0 - 


D/A converter1 は JT4000 基 板 2 値 化 スラ イス レベ ル 設 定 用 D/A コ ン バ ー タ 


<3> <4> 動作 エラ ー1 ス テー タス 1 0 エラ ー と な る 条件 

bit7 BP tilt initial move error 有 無 ベー スチ ルト 原点 セン サ を 探し きれ な い 

bit6 PUH tilt initial move error 有 無 チル ト 原 点 セ ン サ を 探し きれ な い 

bit5 — ` 

bit4 DVD Lock error Ж Aut デコ ー タ 1C が メイ ン デ ー タ を 認識 で き な い 

bit3 Slide move error OH 無 スラ イド が 動か な いま た は SLM コ マン ド で ター ゲッ 
ト に 行け な い 

bit2 Spindle error # 無 スピ ンド ル が 動か な い 、 竣 走 し て いる 

bit1 Focus error 有 無 フォ ー カ ス が か か ら な い 

bit0 Tray open / close error 有 無 オー プン / ク ロー ズ で き な い 

<5> <6> 動作 エラ ー2 ス テー タス 1 0 エラ ー と な る 条件 

bit? — 

bit6 — 

Dit5 — 

bit4 — 

bit3 — 

bit2 Layer jump error 有 無 レイ ヤー ジャ ンプ で き な い 

bit1 Radius Seek error 有 無 指定 半径 まで 行け な い 

bit0 Address Seek error 有 無 指定 アド レス まで 行け な い 
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9-10. 付属 品 


・ 取扱 説明 書 1 
・ 補足 説明 書 (輸送 ロッ ク ) ………………………… 1 
・ 補足 説明 書 (フィ ル タ 交 換 ) ................................... 1 
- ERAB (PUA) asessori 1 
・ 補足 説明 書 (IPI у EE .................... 1. 
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Precautions | 


АЕ буне ауана ом NS ОН АУ TI ae AIRLINE E fee ам AP RS NER қаты атыр tt ete tpe CE Nr а, It LIES AES A PTA SE CEDERE на DE acepta NE o SO est МАГ n ah qata 


This manual uses the following indications: 


ЛА WARNING 


Indicates a potentially hazardous situation which, if not avoided, may result in serious injury or death. 


CAUTION 


Indicates a potentially hazardous situation which, if not avoided, may result in minor or moderate injury 
and/or property damage. 


NOTE 
Indicates a point that should be noted or some additional information. 


Important 

For safety reasons, please read and understand the following descriptions before use. 

If there is any abnormal phenomena during installation or operation, disconnect the power cord and contact 
your Sony service person immediately. It is dangerous to use the unit if it is not operating normally. 


General 


А WARNING 


Do not attempt to modify or disassemble these devices. This could result in an injury, fire, or electrical 
shock. 

e Do not insert your hand or Harlan objects into the disc drive. This could cause a breakdown. Also, be 
careful that dust does not get inside the drive. This could cause a fire. 

° Follow the prescribed procedures when operating this product. Mistaken operation can not only lead to a 
breakdown, but also result in an injury, fire, or electrical shock. 

“ To prevent injury and electrical shock, the peripheral devices should be unplugged before making con- 
nections. | 

* Removing the covers may expose you danger. 

* Do not place any liquids on the top of the unit. 

* Should any object or liquid fall into the unit, turn the power OFF and unplug the unit and call your Sony 
service person to check it before using again. 

* Clean the unit by wiping it with a dry cloth. 

* When you move the unit, observe the following instructions for safety. 
Stand in front of its front panel or rear panel, insert both your hands deep under it and then lift it close to 
you. | 

When the unit is placed at а low position, first squat down before lifting it. 

* This product is a Class 1 laser product. Don't modify or disassemble. It will cause optical hazards. 

* Laser caution mark is on the top cover. DANGER — INVISIBLE LASER RADIATION WHEN OPEN, 
AVOID DIRECT EXPOSURE TO BEAM! 
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Installation 


ЛА WARNING 


Be careful never to drop the unit when handling, unboxed or boxed. If the unit is dropped, turn the power 
OFF and unplug the unit and call your Sony service person to check it before using again. 

Be sure that the unit is firmly positioned on its supporting surface. The unit cause an injury if it falls or 
dropped. 

To allow adequate air circulation, do not block the ventilation of the unit. 

Do not place the unit or other heavy objects on the power cord. If damaged, the cord may cause fire or 
electric shock. | 

Be sure that the specified AC power cord (see 3-3-5) is firmly connected. There is a protective ground 
wire in attached AC power cord. 


ЛА CAUTION 


Keeping the unit away from strong magnetic fields such as high voltage transformers, speakers, and 
electric motors. 

When receives strong outer noises, the unit may operate improperly. 

Do not locate the unit in a dusty, hot or humid place. 

Do not place heavy objects on the top of the unit, otherwise it may fall and cause an injury. 

Do not place the unit in a location exposed to direct sunlight or a strong light source, or near a heat source. 
To disconnect the power cord or signal cable, always pull it by the plug. Pulling wire may cause it to be 
damaged resulting fire or electric shock. 

Keep the power cord or signal cable away from where people might step on it or trip over it. 

Install the unit horizontally, avoiding locations subject to large amounts of vibration. 

This equipment is for indoor use only. | 


Operation 
ЛА WARNING 


Be sure operate the unit only with the specified power supply. Use of an incorrect voltage will cause 


severe damage,. 
Be sure to input to the unit only the specified signal voltage. 
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Other Notes 


・ Do not perform file operations or run Windows® applications in the background of the control PC while measurement is in 
progress. This may cause an error in the measurement operation or measurement data. 

e Donotsetthe drives or directories of the control PC to file-sharing settings. If network access is performed while measurement 
is in progress, an error can occur in the measurement operation or measurement data. If file-sharing settings must be used, 
such as for organizing the measurement data, be sure to first exit the measurement software. 

• Be sure to allow for a preheat time of 30 minutes in order to maintain measurement accuracy. 

Measure for at least 30 minutes for warm up. Note that the laser does not turned on by merely turning on the power. 

* This is a precision machine, so do not shake it or jar it. 


Notes on replacing the filter | 
When replacing the filter, be sure to use the designated filter assembly listed below. Follow the replacement procedure de- 


scribed in the maintenance manual and take steps to ensure safety. 
Product : Filter (S) assembly 
Product number : A-8503-746-A 
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Locations of Safety Labels 


Cover top 


Rear panel 


(1) Rear Panel Instruction label 


ic d A SEE INSTRUCTION 
JITTER SIGNAL 


Do о O o © 
| РОК INDEX NH EFM EDGE AC-RF DC-hF 


MECHANICAL 
PROPERTY DC INPUT 


аду 9 аду 72У ау 1 me 


ニノ a8 
SERIAL SERIAL НУ 
Coo) CI) 


GND GND mi GND 


2 DEFER SERVICING ТО О. т; кү WITH 
- CUA-IFIED PERSONNEL ` ` AND HATED FUSE. DISCON 
n St 47. ANPUT BEFORE RERLACINO 


(8) Laser Class 1 


CLASS 1 


LASER PRODUCT 


(4)( 


(4) Laser Danger label 
ADANGER 


Invisible Laser Hadiation when open. 


AVOID DIRECT EXPOSURE TO BEAM 
2-911-984-01 <> 


(5) DHHS label 


CERTIFICATION 


PRODUCT COMPLIES WITH DHHS RULES 21 
CFR SUBCHAPTER J APPLICABLE AT DATE 
OF MANUFACTURE. 

SONY PRECISION TECHNOLOGY INC. 

TOYO BUILD. 9-17 NISHIGOTANDA. 3-CHOME 
SHINAGAWA-KU, TOKYO, 141 JAPAN 


MANUFACTURED AT ISEHARA PLANT 
sn PRECISION TECHNOLOGY INC, 


2-933-725-02 


4X DVD DRIVE 
1-DG--F5V 3.8A/--12V 1.6А/-5\ 14А 
2-06-= t 12V 0.4A 55W 


кш ы 


Sony Precision Technology Ino. 
MADE IN JAPAN SSS 


@ DC input label 


=== DC INPUT 
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1. Overview | 


Etc, Pacis ice ct: A IATER RE HT Cada t RON arma artnet ae 


This manual describes the 4-speed DVD drive (DQ-400D) system configuration, main specifications, names 
and operations of each part, control methods, preparation and operating procedures, transportation proce- 
dures, storage procedures, and guaranteed operating performance. 

Please note that the abbreviation “PC” is used for “personal computer" in this manual. 


The DQ-400D was developed as a drive for extracting the signals necessary for determining the physical 
characteristics of DVD-ROM and supplying these signals to a signal analyzing device. To standardize the 
performance of the scanning beam, the optical pickup which scans the information recorded in the em- 
bossed pit sections has been designed and manufactured with the laser wavelength, number of objective lens 
apertures and linearity, and equivalent detector size set to the values stipulated in the DVD standards. The 
normal scanning speeds are the DVD standard speed and 4-speed. The turntable holding the disc and rotat- 
ing at high speeds uses an Vibration Cancel System. This minimizes vibrations over the entire DVD drive 
affecting the eccentricity of the disc itself for providing stable 4-speed playback operation. . 

In the signals required for determining the physical characteristics, the HF signals, servo signals, and me- 
chanical characteristic signals are output as analog signals, and the jitter measurement signals are output as 
digital signals. Also, the error count of the DVD data before the error correction circuit is output as serial 
communication data for usage as an overall indicator. 

The DQ-400D supports DVD-ROM M with the DVD standards and recorded DVD- R fully compat- 
ible with DVD-ROM. 

DQ-400D control is performed using an external device such as a PC and a serial communication interface 
(RS-232C compliant with signal format EIA RS-232C). 


Usage Precautions 

This device was designed based on the assumption that the DVD-standard single-layer discs have a reflec- 
tivity of about 60 % and dual-layer discs have a reflectivity of about 20 96. This device also automatically 
identifies the disc type in a series of operations from tray loading and adjusts the laser output. For dual-layer 
discs, this device normally reads at 1.67 times the power used for single-layer discs. When setting the laser 
power manually, use a laser power setting corresponding to the disc reflectivity. 

Although the movable range for PUH is set from 23.5 mm to 58.5 mm (a command can be used to change 
this setting), in actuality, only areas with pits can be played. Therefore, be sure to examine the data area 
range and other disc contents before executing commands. 

The DVD drive assumes that pits are located in the 0х02Е000 to 0x270000 and 0x270000 to OxFD1FFF 
ranges of the physical sector addresses, and 23.5 to 58.5 mm (235 to 585) range of the radii. 


A CAUTION 


This device has a base skew mechanism that slants the entire PUH moving axis and a tilt mecha- 
nism that changes the laser beam angle while keeping the focas position on the disc. Both mecha- 
nisms are used to maintain the angles with the optical axis and disc. Since the servo can become 
unstable when the laser beam angle is far from the vertical referance, use these functions seeing 
playback condition. 

This devise also has commands to enable the vertical movement of the objective lens manually. 
(See 9-9-4. Drive control commands LSM) The objective lens and the disc can be in contact and 
causing a damage each other in accordance with the positions of the base skew mechanism, the tilt 
mechanism and the objective lens. | 

Be careful to keep them away each other when operate these mechanisms manually. 
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2. Configuration 
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2-1. Appearance and Names of Parts 


Front Panel 


Eject button 


Operation indicator light 


Power-on indicator light 


о А SNL Ventilation outlet 
| (both sides) 


Rear Panel 


HF measurement system, servo measurement system 
DCRF, TCS, TPP, RPP, DPD, A, B, C, D (from top to bottom) 


Jitter measurement system | 
PCLK, INDEX, INH, EFM, EDGE, ACRF, DCRF (from left to right) 


Cooling fan 


DC inlet 


Serial communication connector for repair tools 


Mechanical characteristic measurement system 


Serial communication connector 
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2-2. Block Diagram 


PRE-DA02 board 


LOADING 
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DQ-400D 


CXD1882R 


(Decoder) 


CXD1881 +5 V 


(НЕ Front 
End) 


—1x / 4x switchover 


CXD3023R 


(Servo) 


DIGITIZE SLICE Control 


1x / 4x 


Potentiometer Control 


FL-DA01 board 
Deviation Circuit 


Axial Run-out 

Axial Aeebleraion 

Focus Drive 

Ахігі Residual Noise 
Focus Error 

Radial Residual Noise 1 
Radial Residual Noise 2 
Tracking Error 

Radial Acceleration 


Tracking Drive 


+5 V 


—1x / 4x switchover 


EQUALIZER 


DIGITIZER 


CN-DA01 board 
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2-3. Application Example 


An example of a DVD signal measuring system using the DQ-400D is shown below. 

This configuration requires a DC power supply, data processing device with built-in measurement circuits 
(including a monitor, keyboard, and mouse), communication cables, and measurement signal cables, all of 
which must be obtained separately. Also, HyperTerminal or other communication software is required for 
controlling this device. Note that the data processing device refers to a device that incorporates measure- 
ment circuits that convert the analog signals sent from the DQ-400D to be measured into digital signals, 
processes the converted physical characteristic data of the disc, and performs control of the DQ-400D. 


Data processing system 


PLCK signal and EDGE signal 


Monitor 


DC power supply 


Serial communication signal 
Measurement 


Қ a Р circuit 
Mechanical characteristic measurement signal 


HF measurement signal 


DQ-400D 


2-4 (E) 


3. Before Usage (Installation) 


TTY TEEN д, ac V Md E ДИНДЕРИ 


3-1. Unpacking Procedure 


The DQ-400D transport packing box contains an inner box having cushioning material that protects all eight 
corners. Е: | 

Opening the inner box reveals an accessory box. Pull out this box. The DVD drive is located under the 
accessory box inside a plastic bag with all eight corners protected. Gently pull out this bag. When pulling it 
out, be sure to hold the lengthwise sides of the DVD drive. Do not hold the cooling fan cover mounted to one 
of the widthwise sides. 

The instruction manual is located in the accessory box. Be sure that you fully understand the contents of this 
manual before making any settings, connections, or operation checks. 


If the box will be opened in a warm environment after storing for an extended period of time in a cold 


environment, leave the box in a warm environment and allow the temperature inside the box to reach the 
temperature outside the box before opening. 


3-2. Opening the Transport Screws 

Use the following procedure to open the transport screws and release the lock on the slide mechanism. 

* Insert a 1.5 mm hexagonal wrench almost vertically into the transport screw tightening hole located at 
nearly the center of the right side and the left side. 

* Rotate each screw counter-clockwise by six turns. (The tightening torque of the screws is 0.1 N * m.) 

3-3. Installation Procedure 

3-3-1. Securing in place at the site 


* Select the site based on 9-3. Operating Environment, and then place the DVD drive there. 
* Flat, level surface (less than 1 ° inclination in all four directions) 


Less than 1 ° 


* Not subjected to large amounts of vibrations 
Continuous vibrations: 0.49 m/s? or less (5 to 100 Hz); Shocks: 2.45 m/s? (3 ms) or less 
* Not subjected to significant amounts of electrical noise 
* Well-ventilated area 
° Be sure to leave at least 10 cm of space around the cooling fan. 
* Besure to leave at least 1 cm of space around the through holes on the right and left sides. 
* Do not place objects on top of the DVD drive. 
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3-3-2. Connecting the measurement signal cables 


The measurement signals are output to their respective systems from the rear panel of the DVD drive. 
Signals for the HF signal system are output from the rear panel left side, and the signals for the mechanical 
characteristic signal system are output from the rear panel center-left side. Use the signals with the appropri- 
ate cables based on the table below. 


Signal system Connector used . Cable-side connector Remarks 
HF signal system signals — SSMB connector SSMB-SP-1.5QEW Coaxial cable with 
Jitter measurement manufactured by DDK manufactured by DDK length of 30 cm or less 


system signals 


Mechanical characteristic DX series connector (DX10A-36S) DX30A-36P manufactured 
signal system manufactured by by HIROSE ELECTRIC 
HIROSE ELECTRIC CO. LTD CO. LTD 


Make the connections with the power turned off. 


HF measurement system, servo measurement system 
(See 9-7-1. HF signal system and servo singal system) 
DCRF, TCS, TPP, RPP, DPD, A, B, C, D (frorn top to bottom) 


Jitter measurement system (See 9-7-2. Jitter measurement system) 
PCLK, INDEX, INH, EFM, EDGE, ACRF, DCRF (from left to right) 


Rear panel 


Cooling fan 


| DC inlet 


Serial communication connector for repair tools 


Mechanical characteristic measurement system 
(See 9-7-3. Mechanical characteristic measurement system) 


Serial communication connector 


3-3-3. Connecting the control communication cable 


The control communication signals use the D-Sub connector (9-ріп) on the rear panel bottom side. 
Connect the communication cable to the serial communication connector shown in the figure in section 3-3- 
2, Connecting the measurement signal cables. (See 9-8-2. Connecting the communication line) The connected 
PC gets ready to run the serial communication program. | 

Do not touch the serial communication connector for repair tools. This is used for adjustment during device 
adjustment. The DVD drive is covered with a plastic cover for added protection. Do not remove this cover. 
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3-3-4. Setting the communication port 


Make the serial communication port settings for the connected PC as shown below. 
The figure below shows an example of the settings in Windows®98. 

1. Select the option “Use FIFO buffers (requires 16550 compatible UART)". 

2. Set both the receive buffer and transmit buffer to the Low (1) sides. 


3-3-5. Connecting the power supply 


.Power is supplied using the DC inlet D-Sub connector (DALC-J15PAF-20L9F manufactured by JAE). 
Use a high-quality power supply with low noise at the voltage specified in 9-1. Power Supply Specifications. 


Power supply type Voltage Current Ripple noise Recommended power supply 

+5 VDC (1-DC) +5 +0.1 VDC 3.8 A min. 100 mV max. Recommended: Densei-Lambda LWD50-0512 
412 VDC (1-DC) +12 VDC 40.1 VDC 1.6 A min. 150 mV max. Recommended: Densei-Lambda LWD50-0512 
-5 VDC (1-DO) -5 VDC 50,1 VDC 1.4 A min. 120 mV max. Recommended: Densei-Lambda ZWS15-5 
+12 VDC (2-DC) 412 VDC 400 mA min. 3mV max. Recommended: Bellnix Co., Ltd. BRO5-1220LB 


Power consumption: 54.8 W 


To supply power to the DQ-400D, use the cable made using the plug (DA-15PF-N manufactured by JAE) 


matching the input connector. | 
To prevent unnecessary irradiation of electromagnetic waves, use а shielded cable (length: 2 m max.) con- 


sisting of eight wire pairs (AWG20). 


The pin assignments in the connector are shown in the table below. 


DC inlet Pin number 
1 412 V (1.6 A) 
2,3 45 V (3.8 A) 
4,7 -5 V (1.4 A) 
5 +12 V (0.4 A) 
6 : —12 V (0.4 A) 
8 None 


9, 10, 11, 12, 13, 14, 15 Ground 


60000000, 


00000300 
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3-4. Initial Operation Check 
3-4-1. Operation indicator lights 


Тһе front panel indicator lights are turned on and flash as shown in the table below. 


: Name Turn on Flash Turn off 
0.5 s/0.5 s 1 $/0.5 s 
POWER When the power is on i When power is not on 
indicator light 
PLAY Play status Play operation start Pause Stop status 
indicator light Tracking off 
READY After loading is finished During tray operation * At power-on 
indictor light Disc is loaded * Disc loading * After loading is finished 
(measurement сап be started) > Moving to initial position for BP/PU skew No disc is loaded 
+ Moving to innermost perimeter of slide * After eject operation is 
After tray operation is started + Determination of disc presence finished 
(60 seconds or less) * Reading of DVD structure 


During tray retraction 
or discharging 
(5 seconds or less) 


3-4-2. Ready status definition 


Ready status is defined as the status when the following conditions are satisfied: 
When the power is turned on and the disc loading operation is in progress, 
* Skew gear is in the home position 
* OP feeding mechanism is in the home position 
* The presence of a disc and its single-layer/dual-layer identification is determined using skew sensor 
output | 
“ The DVD structure is read if a DVD is loaded 
If these conditions аге not met, a ready recovery operation is automatically performed to meet any unsatis- 
fied conditions and bring the DVD drive to ready status. | 


Ready recovery operation 

* The skew gear is moved to the home position 

・ Тһе OP feeding mechanism is moved to the home position ; 

* The presence of a disc and its single-layer/dual-layer identification is determined using skew sensor 
output M 

* The DVD structure is read if a DVD is loaded 
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3-4-3. Initial operation check 


After installation, use the following procedure to check operation after the power is turned on for the first 


time. 

1. Check that the two fans on the rear panel are turning immediately after the power is turned on. 

2. Press the EJECT button to check that the tray opens. 

3. Load a DVD (not included) onto the tray, and then press the EJECT button to close the tray. 

4. The tray is retracted into the drive. 

5. The OP moves to the innermost perimeter, and the OP tilt mechanism and base skew mechanism move 


12; 


to the center position. | 
The drive reads the DVD structure. 

Check that the orange READY LED turns on and the green PLAY LED turns off during steps (4) to (6). 
Check that the READY LED turns on and the PLAY LED turns off when the operation in (6) is finished. 
Use the prepared serial communication from the connected PC to send the series of commands SLM: 1400, 
PEO:2, PES:2, PLY. Wait, and then check that the PLAY LED turns on. 


. The error count data during playback is output as shown below. 


Address, correctable PI errors, uncorrectable PI errors, PO errors, radius 
Address, correctable РІ errors, uncorrectable PI errors, PO errors, radius 
Address, correctable PI errors, uncorrectable PI errors, PO errors, radius 
(The address is around 100000, errors аге 0 or values around 5, and radius is around 40 mm) 


. A STP command is sent from the PC to switch the drive from PLAY status to STOP status and stop the 


turntable. Check that the green PLAY indicator is turned off. 
Press the EJECT button to open the tray, remove the disc, and then press the ЕЛЕСТ button a again to 


close the tray. 


The above procedure allows a general check of the drive’s operatability. If the drive does not operate normally, 
contact the nearest Sony Precision Sales Section by referring to 6-2., Service Center Contact Information. 
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4. Operating 


Changes in Status 


4-1. 


The DVD drive operates as shown below according to the commands sent from the host PC. 
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4-2. Opening and Closing of the Tray 


When the tray is inside the drive, either press the EJECT button at the top right of the front panel or send the 
command ТЕУ: 1 from the external computer to open the tray. 


Once the tray is opened, either press the EJECT button at the top right of the front panel or send the com- 
mand TRY:0 from the external computer to close the tray. 
If the tray is opened when the power is turned on, the tray will be closed when the drive is powered up. 


Disc tray 


4-3. Loading the Disc on the Tray 


When the tray is opened, load the disc in the tray center so that the outer edge of the disc contacts the black 


protrusions on top of the tray. | | 
Also, load 8 cm discs so that the disc fits into the roughly 8 cm diameter indentation in the center of the tray. 
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4-4. Disc Playback and Error Counts (Single-layer Disc) 
| 4-4-1. Retrieving the DVD structure (physical information) 


When the command DSK ?0 is received from an external computer, it is executed after the DVD structure is 
retrieved. (A reply of all “0” is sent when the command DSK?1 is received.) 

The DVD structure is expressed in the form of 46-character data after the DSK:. See the normal DVD 
standards sheet for more details. 


Send command Description 


DSK? | Command 
Receive data Description Comments 
DSK: Command 
«1» «2» BPO Standard type and version number 
<3> «4» BP1 Disc size and minimum scan rate 
«5» «6» BP2 , Disc layout 
<7> <8> BP3 Recording density/Single layer/Parallel track path/Opposite 
track path 
«9» «10» ... «32» BP4 Data area allocation 00h 
BP5-7 Data area allocation Sector start number for data area (030000h) 
BP8 Data area allocation 00h 
BP9-11 Data area allocation Sector end number for data area 
BP12 Data area allocation 00h 


ВР13-15 Data area allocation 000000h/Sector end number for layer 0 
<33> <34> BP16 Reserved 
<35> <36> ... <46> CPR_MAI Copy management information 


4-4-2. Playback and error count from a selected address 


Playback and error measurement сап be performed simultaneously in the data area section (BP5-7 to ВР9- 
11) found in 4-4-1. and in the vicinity of the read-in end area and read-out start area. 


Procedure: : 
1. Send the command PLY and РЕО:1 from an external computer beforehand. (Send PEO:0 if error 


measurement is not needed.) 

2. Send the command ASK: 10******, (###%#% is a prescribed number.) | 

3. Тһе error measurement data can be received once the pickup reaches the address where error measure- 
ment is to start. 

To exit error measurement, send the TRK:0 command. 


4-4-3. Playback and error count from a selected radius 


Playback and error measurement can be performed simultaneously at the radius equivalent to the data area 
section (BP5-7 to BP9-11) found in 4-4-1. and the vicinity of the read-in end area and read-out start area. 


Procedure: 
1. Send the command PLY and РЕО:1 from an external computer. (Send РЕО:0 if error measurement is 


not needed.) 
2. Send the command RSK: 10******* and move to the radius **. * mm, (594494 is a prescribed number.) 
The error measurement data is sent once the pickup reaches the radius where error measurement is to start. 
То exit error measurement, send the TRK:0 command. 
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4-5. Disc Playback and Error Count (Dual-layer disc) 
4-5-1. Retrieving the DVD structure (physical information) 


When the command DSK?0 or DSK?1 is received from an external computer, it is executed after the DVD 
structure is retrieved. (Control data exists only in Layer 0 for OTP dual layer disc. A reply of all “0” is sent 


when the command DSK?1 is received.) 
The DVD structure is expressed in the form of 46-character data after the DSK:. See the normal DVD 


standards sheet for more details. 


Send command Description 


DSK? Command 
Receive data Description Comments 
DSK: Command 
<і> «2» BPO Standard type and version number 
«3» «4» BP1 Disc size and minimum scan rate 
«5» «6» BP2 Disc layout 
«7» «8» ВРЗ Recording density/Single layer/Parallel track path/Opposite 
track path 
«0» <10> ... <32> ВР4 Data area allocation 00h 
BP5-7 . Dataareaallocation Sector start number for data area (030000h) 
BP8 Data area allocation 00һ 
BP9-11 Data area allocation Sector end number for data area 
BP12 | Data area allocation 00h 


BP13-15 Data area allocation 000000h/Sector end number for layer 0 
<33> «34» BP16 Reserved 
«35» <36> .. «46» CPR MAI Copy management information 


4-5-2. Playback and error count from a selected address 


Error measurement can be performed in the data area section (BP5-7 to ВР9-11) found in 4-5-1. and in the 
vicinity of the read-in end area and read-out start area. Error measurement between layers cannot be per- 
formed directly. It must be performed separately for each layer. 

Procedure: 

1. Send the command PLY and РЕО:1 from an external computer beforehand. (Send РЕО:0 if exror 
measurement is not needed.) 

Send the command ASK: 10 eek (#4 1$ а prescribed number.) 

The error measurement data can be received once the pickup reaches the address where error measure- 


wo 


ment is to start. 
To exit error measurement, send the ТЕК:0 command. 
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4-5-3. Playback and error count from а selected radius 


Тһе DQ-400D performs a seek to a radius having a pit so that error measurement can be performed. Error 
measurement between layers cannot be performed directly. It must be performed separately for each layer. 


Procedure: 
1. Sendthe command РЕО:1 from an external computer beforehand. (Send PEO:0 if error measurement 


is not needed.) 
2. Send the command SLM: 1 *** and move to the radius **, * mm. (*** is a prescribed number.) 
3. The error measurement data can be received once the command PLY is used to set the DVD drive to 


PLAY status. 
To exit error measurement, send the TRK:0 command. 
4-6. Non-error Signal Measurement 
The signals from the HF signal system and servo signal system, jitter measurement system, and mechanical 
characteristic measurement system are constantly output. 
Prepare a measurement circuit meeting the output specifications (see 9-7.) for making the measurements. 


4-7. Recovery from Operating Errors 


Open and close the tray, and then perform the initialize process, or send a RST command. 
If the problem still occurs, shut off the power, and then turn it on again. 
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5. Maintenance 
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5-1. Filter Replacement 


The ventilation filter in the DQ-400D needs to be replaced once a year. 
The ventilation filter (A-8503-746-A) consists of a dust filter and electret filter Assy. A replacement filter 


can be obtained from the Sony Precision Sales Section. 


A CAUTION 


There is a possibility of directly touching the fan when replacing the ventilation filter. 
Therefore, be sure to always turn off the power and unplug the power cord before replacing the 


filter. 
5-2. Cleaning 


- Clean the DQ-400D by wiping off any dust with a dry cloth. Do not use a damp cloth containing water, 
cleanser, or ethanol. Also, be careful that you do not splash liquids on the DQ-400D. 
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6. Troubleshooting 
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6-1. Troubleshooting Procedures 
Please check the following points before contacting the Sony Precision Sales Section. 


Ф The power does not turn on. 
* Are you using the proper power supply? 
— Check that the power supply conforms to the specifications described in 9-1. Power Supply 
Specifications. 
* Are the proper cables connected correctly? 
— Check that the cables are the ones described in 3-3-5. Connecting the power supply. 
— Check that the connectors are not loose. 


@ The DQ-400D cannot perform communication. 
* Were the settings for the communication port made correctly? 
— See 3-3-4. Setting the communication port. Communication will be unstable if the settings are 
not made correctly. 
* Were the settings for the communication specifications made correctly? 
— See 9-8-1. Communication specifications. Communication cannot be performed unless the correct 
settings are made. 
° Are the proper cables connected correctly? 
— Check that the cables conform to the specifications described in 9-8-2. Connecting the 
communication line. 
— Check that the connectors are not loose. 


Ө The DQ-400D cannot play back discs. 
* 15 the transport lock released? 
— See 3-2. Opening the Transport Screws. 
* Isthe DQ-400D installed correctly? 
— See 3-3-1. Securing in place at the site. 


@ No measurement signals are output. 
* Are the proper cables connected correctly? 
— Check that the cables are the ones described in 3-3-2. Connecting the measurement signal cables. 
— Check that the connectors are not loose. 
Perform the proper remedies when one of the above causes is found. 
If you think that the problem is a result of a fault, contact the Sony Precision Sales Section. 


6-2. Service Center Contact Information 


Contact the Sony Precision Sales Sections listed on the back cover. 
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7. Repacking _ 
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7-1. Fastening with the Transport Screws 


Perform the following procedure to use the transport screws (hexagonal socket head cap screw (with a 

pointed end)) to secure the slide mechanism in place. 

* Send the command SLM: FixFix (Capital and small letters are distinguished to prevent errors. Fis expressed 
in a capital letter and i and x, in small letters.) to move the slide mechanism to the transport screw lock 


position. 
* Inserta 1.5 mm hexagonal wrench almost vertically into the transport screw tightening holes located on 


the right and left sides (one each). 
* Rotate each screw clockwise by 5.5 to 6 turns. (The tightening torque of the screws is 0.1 N * m.) 


7-2. Box Packing 


If transporting a DQ-400D that has been unpacked once, use packing materials to pack the box in the 
original fashion. 
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If the DQ-400D is transported while not using the original packing box, apply the transport locks (see 7-1. 
Fastening with the Transport Screws), identify the top and bottom, and transport in the operating environ- 
ment equivalent to the conditions shown in 9-3. Operating Environment. 

Please note that Sony Precision Technology cannot guarantee that packing materials that have been used 
before will still have the original shock-absorbing performance, and therefore, will not make any guarantees 
for quality during transport. | 


If the packaging has been opened, store within the range of the operating conditions. 
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9-1. Power Supply Specifications 


Power supply type Voltage Current Ripple noise Recommended power supply 

+5 VDC (1-DC) +5 +0.1 VDC 3.8 А min. 100 mV max. Recommended: Densei-Lambda LWD50-0512 
+12 VDC (1-DC) +12 VDC 40.1 VDC 1.6 A min. 150 mV max. Recommended: Densei-Lambda LWD50-0512 
—5 VDC (1-DC) —5 VDC+0.1 VDC  1.4Amin. 120 mV max. Recommended: Densei-Lambda ZWS15-5 
+12 VDC (2-DC) +12 VDC 400 mA min. 3mV max. Recommended: Bellnix Co., Ltd. BR05-1220LB 


Power consumption: 54.8 W 


9-2. Dimensions and Mass 


Dimensions 210 mm (width) x 89 mm (height) x erp mm (depth) Not including protruding parts 
Mass Approx. 5.7 kg 


9-3. Operating Environment 


Activation temperature 10 to 30 °C 
Operating temperature 22 to 24 *C 
Relative humidity 30 to 70 96 
Storage temperature —10 to 50 ^C No condensation 
Maximum operating altitude 2000 m No condensation 
Vibrations Continuous vibrations: 0.49 m/s? (5 to 100 Hz) max. Under normal playback conditions 
Shocks: 2.45 m/s? (3 ms) max. . 
Installation site | Limited to indoor sites with low amounts of dust 
Installation angle EE e All four directions (up, down, right, and left) 
Installation category I .DC level 
Pollution degree 2 Based on IEC664 


Note: Use in an environment with no condensation. 


9-4. Compatible Measurement Discs 


DVD5 and DVD9 in DVD-ROM standards | | 
DVD10 and DVD18 in DVD-ROM standards This must be turned over manually. 
Recorded DVD-R fully compatible with DVD-ROM standards 


Disc size 120 mm diameter and 80 mm diameter 
Disc thickness 0.6 mm (after lamination) 

Diameter of center hole 15 mm min. 

Track pitch 0.74 um 

Track shape Spiral 


9-5. Optical Pickup 


Wavelength À = 650 +5 пт 

Aperture ratio NA = 0.6 +0.01 

Laser output Pobj = Single Layer Disc : Approx. 200 uW / Dual Layer Disc : Approx. 320 uW 
Rim intensity (T) 97 % min. 

Rim intensity (R) 60 to 70 % 

Polarization status Circular polarization 

Equivalent detector size 100 to 144 um? 
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9-6. Mechanical Deck 


9-6-1. Disc loading 


Mechanism | Tray-type front loading 
Position detection ` Tray close, All processes 232 waves/mm FG 


9-6-2. Spindle motor 


Mechanism Eccentric balance canceling system included 
Turntable rotation motor | Brushless DC motor 

Rotation angle detection 60 waves/rotation, 1 wave/rotation 

Disc clamp system Based on magnetic adhesion 

Clamp force 2.0 =0.5 М 

Optical centering mechanism Based on a specially-developed plastic spring by Sony 
Center displacement including optical centering mechanism 20 um max. 

Side-runout of turntable 30 um max. 

Maximum speed 6800 min”! 


9-6-3. Feeding mechanism 


Feeding mechanism PUH feeding based on ball screws 
Feeding range Radius at 22.8 to 68.0 mm 
Feeding rate detector Encoder at 500 pulses/rotation 


9-6-4. OP tilt mechanism 
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Tilt direction Radial direction 

Movable range | +0.8 ° 

Resolution Approx. 1.01 divisions (90 steps) 
Operating device Stepping motor 


9-6-5. Base skew mechanism 


Tilt direction Radial direction 

Movable range +0.35 ° i . 

Resolution Approx. 0.05 divisions (Approx. 440 steps) 
Operating device Stepping motor 

Automatic tracking skew servo With changeover commands 
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9-7. Output Electrical Signal 


9-7-1. HF signal system and servo signal system 


РСВ (connector number) Signal name Signal level Signal band Terminal 

PRE-DA02 (CN9) DCRF 13.5 V 16 MHz/64 MHz (—3 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DA02 (CN10) TCS 13,5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DAO2 (CN12) Tpp 13.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DAO2 (CN11) Rpp +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DAO2 (CN7) DPD 13,5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DAO2 (CN2) A 13.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DA02 (CN3) B 13.5 V 100 MHz (—8 dB) (DC coupling) 500 

PRE-DA02 (СМА) C 13.5 V 100 MHz (-3 dB) (DC coupling) 500 

РНЕ-рА02 (CN5) р +3.5 V 100 MHz (—3 dB) (DC coupling) 500 
9-7-2. Jitter measurement system 

PCB (connector number) Signal name Signal level Signal band Termina! 

JT4000 (J101) DCRF +3.5 V 16 MHz/64 MHz (—3 dB) (DC coupling) 500 

JT4000 (J102) ACRF 13.5 V Gain characteristics comply with those in the DVD Book 50 Q 

«14000 (J200) EDGE 0.5 V Pulse width: 7 ns/20 ns 500 

«14000 (4201) ЕЕМ 0.5 V Digital signal (26 MHz/104 MHz) 500 

JT4000 (J300) PLCK 0.5У Digital signal (26 MHz/104 MHz) 500 

«14000 (J301) INHIBIT 2.5 V Positive polarity TTL pulse 500 

«74000 (J303) INDEX 2.5 V Positive polarity TTL pulse 500 
9-7-3. Mechanical characteristics measurement system 

РСВ (connector number) Signal name Signal level Signal band Terminal 

CN-DA10 (CN2-1) ARO 13.5 V 4 kHz (-3 dB) (DC coupling) 

CN-DA10 (CN2-3) AAC 13.5 V 32 Hz (-3 dB) —4 kHz (—3 dB) (AC coupling) 

CN-DA10 (CN2-5) ARN +3.5 М 1 Hz (-3 dB) —40 kHz (-3 ав) (AC coupling) 

CN-DA10 (CN2-7) RAN1 13.5 V 100 Hz (-3 dB) —4.4 kHz (—3 dB) (AC coupling) 

CN-DA10 (СМ2-9) RAN2 +3.5 V 4.4 kHz (-3 dB) —40 kHz (-3 dB) (AC coupling) 

CN-DA10 (CN2-11) RAC +3.5 V 53 Hz (-3 dB) —4 kHz (-3 dB) (AC coupling) 

'CN-DA10 (CN2-13) FD +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 

CN-DA10 (CN2-15) FE +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 

CN-DA10 (CN2-17) ‘TD 13.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 

CN-DA10 (CN2-19) TE +3.5 V 120 kHz (-3 dB) (DC coupling) 

CN-DA10 (CN2-21) FG TTL Digital signal (10 kHz) 

CN-DA10 (CN2-23) PG TTL Digital signal (10 kHz) 

CN-DA10 (CN2-25) LOCK TTL "H" = Servo lock 

CN-DA10 (CN2-27) SPARE TTL 

CN-DA10 (CN2-29) SPARE TTL 

CN-DA10 (CN2-31) SPARE TIL 

CN-DA10 (CN2-33) LASER TTL "H" = Laser diode on 

CN-DA10 (CN2-35) TRK DRV AC 1 Vp-p max Tracking actuator external drive input 

(DC 2.5 V max) 
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9-8. Control 
9-8-1. Communication specifications 
Control of this device is performed using serial communication (RS-232C). 


Communication specifications 


Signal format : Compliant with EIA RS-232C 
Baud rate 115.2 kbps 

Character length 8 bit 

Parity bit None 

Stop bit 1 bit 

Flow control CTS/RTS hardware flow:control 


Communication codes 


Communication code ASCII code 

Delimiter (send) CR (0х00) + LF (0x0A) 

Delimiter (receive) CR (0x0D) + LF (0x0A) or CR (0x0D) 

Protocol 

Send — Host PC (DQ-400D) Command code and delimiter 

Receive > DQ-400D (Host PC) "OK" if the transmission data is correct 
*NG" if there is an error in the transmission data or unable to execute 
command 
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If sending a control command from the PC, the DQ-400D issues an "OK" if the command is received and an 
"NG" if the command is not received. Check that the reply data to the PC is *OK", use the STS? command 
to check that the command is actually being executed, and use the ERS? command to check that no error has 
occurred. Then, proceed to the operation below. | 

The section below presents a sample flowchart of the operations from the STOP status to the PLAY status. 


Sample Flowchart from STOP Status to PLAY Status 


START 


Ò 
“ » Yes 
Send "PLY Send the “PLY” command. 
O 


. の . + 
Tmegut occurred When the setting command is sent, a reply of "OK" or "NG" is sent from the 
player. 


Reply data received? 


Send the setting command again if a reply of "OK" or "NG" is not received 
within one second. 


Send the setting command again if "NG" is received. 


Check received data 
“OK” or “NG” 


OK 
Ó 
f 7 Yes 
Send "ERS? Send the "ERS?" command. 
маты 


imeout occurred? When the "ERS?" command is sent, reply data starting from "ERS:" is sent 
from the player. 


Send the "ERS?" command again if reply data starting with “ERS:” is not 
received within one second. | 


Reply data received? 


Does received data 
start with “ERS:"? 


Yes Check for errors using the data received as a reply to the “ERS?” 


Check for errors from ; command, 
status If an error occurs, retry by sending the “STP” command and then the “PLY” 
command. 


C) $ 
Yes 
Send sl ш Send the "STS?" command. 
O Timeout occurred? 


When the "STS?" command is sent, reply data starting from "STS:" is sent 
from the player. 

Reply data received? Send the “STS?” command again if reply data starting with “STS:” is not 
received within one second. 


Does received data 
start with “STS:"? 


Yes | 
Check player status from Check the player status using the data received as a reply to the "STS?" 
status command. 


The player is in the PLAY status if the servo status bit 5 in the data 
received as a reply to the “STS?” command is set to 1. 

If this bit is set to 0, wait until the bit is set to 1 while checking the data 
received as a reply to the "ERS?" and "STS?" commands. 


Is player in 
PLAY status? 


Yes 
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9-8-2. Connecting the communication line 


Use a serial straight cable for communication between the DQ-400D and the data processing device. 


For instance, the C232N-915 (Elecom Co., Ltd.) can be used. 


To comply with the EMI and EMS standards, use the cable with the two EMI filters (ZACT-2132-1130 by 
TDK) attached to both cable ends as shown in the figure at the bottom right. 


CN210 (DQ-400D) PC 


Pinno. Signal name 


| RD 
TD 
SG 
RTS 
CTS 


9-8-3. Plerror and PO error output procedure 


1 

2 

3 

4 
` J 
| 
p x] 


The compilation interval for errors is designated using the-command PES: *, and error output is performed 
using the command PEO: *. Also, radius data output is performed using the command РЕО:2. 


Compilation interval Command Command 
1ECC BLOCK PES:1 PEO:1 
8bECC BLOCK PES:2 РЕОЛ 
PEO:2 
16ECC BLOCK PES:3 PEO:1 
PEO:2 
32ECC BLOCK PES:4 PEO:1 
PEO:2 
64ECC BLOCK PES:5 PEO:1 
PEO:2 
128ECC BLOCK PES:6 | РЕО:1 
РЕО:2 
256ECC BLOCK PES:7 PEO:1 
PEO:2 


Radius data output 


No 
No 
Yes 
No 
Yes 
No 
Yes 
No 
Yes 
No 
Yes 
No 
Yes 


Errors are compiled using the PIE (number of correctable РИ error frames), PIF (number of uncorrectable 
error frames), and POF (number of uncorrectable error frames) for each 1ECC block, and the maximum 
value in the compilation interval designated with the PES. * command is taken as the representative value. 


Data format 


Sector information (hex) 2 char 
Sector address (hex) 6 char 
s i 1 char 
PIE (decimal, max: 1664) 4 char 
ығы 1 char 
PIF (decimal, max: 1664) 4 char 
SO 1 char 
POF (decimal, max: 1456) 4 char 
н 1 char 
PUH position (decimal, 0.01 mm) 4 char 
Delimiter (CR + LF) 2 char 
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9-9, List of Control Commands 
9-9-1. System commands 
All of the commands use ASCII code. 


А command ends with а CR (carriage return) when it is sent from the drive to the PC. A command ends with a CR or CR + LF 
(line feed) when it is sent from the PC to the drive. 


Code Command name Overview Comments 
RST System reset Software reset This restarts the software. 
Send RST 
Reply OK or NG 
VER? Get version Get firmware version This sends a reply with the software version. 
Send VER? The reply data is in decimal format. 
Reply VER:<1> <2> <3> <4> 


<1> <2> <3> <4>: Firmware version 
<1><2>: Major 
<3><4>: Minor 


STS? Get status Get drive status See 9-9-6. Command details. 
Send STS? 
Reply 5Т5:<1> «2» «3» «4» <5> «6» «7» «8» «9» <10> 

ERS? Get error status Get drive error status See 9-9-6. Command details. 
Send ERS? 


Reply ERS:«1» «2» «3» «4» «5» «6» 


ERC Reset error status Reset drive error status 


Send ERC 
Reply OK or NG 

TIM? Hours meter Get hour meter data Reply is sent only when drive is stopped 
Send TIM? (otherwise, a reply of NG is sent). 


Reply ТІМ: «1» «2» ... <10>, 
«11» «12» ... «205, 
«21» «22» ... «30», 
«31» «32» ... «40», 
«41» «42» ... «46» 


<і><2>...<6> : Total power-on time (h) 
«7» «8» : Total power-on time (min) 
«9» «10» : Total power-on time (s) 
«11» «12» ... «16» : LD on time (h) 

«17» <18> : LD on time (min) 

«19» <20> : LD on time (s) 

«21» «22» ... «26» : LD hi power on time (h) 
«27» «28» : LD hi power on time (min) 
«29» «30» : LD hi power on time (s) 
«31» «32» ... «36» : 4x measurement time (п) 
«37» «38» : 4x measurement time (min) 
«39» «40» : 4x measurement time (s) 


«41» «42» ... «46» : Tray open and close count 
(opening is counted as 1, 
and closing is counted as 1) 


9-9-2. Tray commands 


Code Command name Overview Comments 


TRY: Tray open/close Tray opening and closing 
Send TRY:<1> 
«1»: 0 = Close, 1 = Open 
Reply OK or NG 
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9-9-3. Disc information commands 


Code Command name Overview 


Comments 


DSK? Get DVD structure Get DVD structure 
: Send DSK?<1> 


<і>: Layer O = Layer 0, 1= Layer 1 


Reply DSK:<1> «2» «3» ... «45» <46> 
«1» «2»: BPO 
«3» «4»: BP1 
<5> «6»: BP2 
«7» «8»: BP3 
«9» «10» ... «32»: BP4-15 
<33> «34»: BP16 


<35> «36» ... «46»: CPR MAI (Lead in area) 


A reply of all "0" is sent when the DVD structure 
has not been retrieved. 

A reply of all ^0" is sent when the disc is ejected 
so that the DVD structure is not retrieved. 


9-9-4. Drive control commands 


Code Command name Overview 


Comments 


LDO: LD on/off Laser firing on/off 
Send LDO:«1» 
<1>: 0 = OFF, 1 = LOW ON, 2 = Н ON 


Reply OK ог NG 


Objective lens up/down operation 
Send LSM:<1> 
«1»: 0 z Up/down operation stop 
1- Down 
2=Up 
3 = Continuous operation (down/up) 
Reply OK or NG | 


LSM: Lens up/down 


Disabled in focus ON status 
Disabled when a disc is not loaded 


Disabled when a disc is not loaded 


- Enabled only when stopped or when САУ is used 


to rotate spindle 

If this command is used, be sure to always use 
LSM:0 at the end to stop operation 

Lens up/down process started by LSM command 
is terminated when SPR command (spindle 
rotation) is accepted. 


ーーー 


РЕО: РІ Error output Pl error measurement data output on/off 
on/off Send PEO:<1> 
«1»: 0-ОН 
1 = Оп 
2 = On (with radius information) 
Reply OK or NG 


The 2 option is supported only when using a PES 
command and a mode of 2 (send interval for each 
8ECC block) or more 
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PES: РІ Error output РІ error measurement data send interval 
interval Send PES:<1> 
<і>: 1 = Each 1ECC block (0x000010) 
2 = Each 8ECC block (0x000080) 
З = Each 16ECC block (0x000100) 
4 = Each 32ECC block (0x000200) 
5 - Each 64ECC block (0x000400) 


Command is not accepted during РІ error 
measurement 


6 - Each 128ECC block (0x000800) 
7 - Each 256ECC block (0x001000) 


Reply OK or NG 
PES? PI Error output Get the send interval setting of current Pl error 
interval measurement data 
Send PES? 
Reply PES:<1> 


«1»: 1 2 Each 1ECC block (0x000010) 
2 = Each 8ECC block (0x000080) 
3 - Each 16ECC block (0x000100) 
4 - Each 32ECC block (0x000200) 
5 « Each 64ECC block (0x000400) 
6 = Each 128ECC block (0x000800) 
7 = Each 256ECC block (0x001000) 


PUH (pickup head) tilt move 
Send РТМ:<1> «2» «3» 
«1»: 0 = Move to initial position 
1 - Positive direction 
2 = Negative direction 
«2» «3»: Number of steps (00 to 23) 


Reply OK or NG 


РТМ: PUH tilt move The number of steps is +45 
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Code Command name Overview 


Comments 


BTM: BU tilt move BU (base unit) tilt move 
Send ВТМ:<1> «2» «3» «4» 
«1»: 0 = Move to initial position 
1 « Positive direction 
2 = Negative direction 
«2» «3» «4»: Number of steps (00 to 220) 


Reply OK or NG 


Layer jump on double-layer disc 
Send LYJ:«1» 
<і>: 0 = Layer0—1 
1 = Layer1->0 
Reply OK or NG 


LYJ: Layer jump 


Focus servo on/off 
Send FCS:<1> 

«1»: 0 = Off, 1 = On 
Reply OK or NG 


・FCS: Focus servo 
on/off 


Tracking servo on/off 
Send TRK:<1> 

«1»: O= Off, 1 = On 
Reply OK or NG 


Spindle rotation mode 
Send SPR:«1» «2» «8» «4» «5» 
<і>: 0 = CAV mode 
1 = P-CAV mode 
<2> <3> <4 > <5>: САУ mode speed 
0500 to 6200 (min”*) 
Reply ОК or NG 


ТВК: Tracking servo 
on/off 


SPR: Spindle mode 


The number of steps is +220 


Disabled in playback (tracking on) 

Enabled only when spindle is rotating in CAV 

mode and tracking servo is off 

The LD is turned on, and the focus servo is 

applied. 

ON: Enabled (set to playback) only when the 
spindle is rotating (SPD:) and focus servo is 
turned on (FCS:1) 

OFF: Enabled only when set to playback 


P-CAV (Position CAV): Speed is calculated from 
the radius value 


' Disabled during playback 


PUH move 
Send SLM:«1» «2» «3» «4» 
«1»: 0 = Move to initial position 
1 « Moves using radius designation 
2 = Relative movement to inner perimeter 
3 = Relative movement to outer perimeter 
«2» «3» «4»: Radius value designated 
in radius designation . 
(235 to 650) ex. 50.5 mm—505 
Movement amount in relative movement 
(000 to 415) ex. 3.2 тт->032 
Reply OK or NG 


Measurement speed changeover 
Send М$Р:<1> ` 

| <і>: 0-1х,1-4х 
Reply OK or NG 


SLM: Slide move 


MSP: Measure Speed 


In radius designation, the possible setting range is 
23.5 to 65.0 mm (235 to 650) 

In relative movement, the possible setting range is 
limited to the movable range (23.5 to 65.0 mm) 
from the current position | 


Enabled only when stopped 


One-track jump 
Send OTJ:<1> 

«1»: 0 = Inner perimeter, 1 = Outer perimeter 
Reply OK or NG 


ОТУ): One Track jump 


BU (base unit) tilt servo on/off 
Send TLT:<1> 
<і>: 0- ОЕҒ 
1- ОМ 
Reply OK or NG 


ТЕТ: ВУ tilt servo 
on/off 


BTM: Disabled when BU tilt movement is in 
progress due to a command 
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9-9-5. Measurement commands 


Code Command name Overview Comments 


PLY Play Start normal playback from current PUH position 
Send PLY 
Reply OK or NG 


RSK: Radial seek Designated radial position seek Possible setting range: 23.5 to 58.5 mm 
Send RSK:<1> «2» «3» «4» <b> (235 to 585) 
<i>: Operation after seek 
0 = Pause 
1 « Play 
«2»; Layer designation 
0 = Layer 0 
1 = Layer 1 
<3> <4> <5>: Radius designation value (235 to 585) 
ex. 50.5 mm—505 
Reply OK or NG 


ASK: Address seek Designated sector address seek 
| Send ASK:«1» «2» ... «8» 
«1»: Operation after seek 
0 = Pause 
1=Play 
«2»: Layer designation 
0 = Layer 0 | 
1 = Layer 1 
<3> <4> ... <8>: Address designation value 
Single-layer disc 
Dual-layer PTP 
Dual-layer OTP (Layer 0) 
0x02E000 to 0x270000 
Dual-layer OTP (Layer 1) 
OxD8FFFF to OXFD1FFF 
Reply OK or NG 


PUS: Pause/Release Switch between Release (playback) and Pause (repeat 
one track reverse jump every one rotation) 
Send PUS:<1> 
<і>: 0 = Release, 1 = Pause 
Reply OK or NG 


STP Stop Exit measurement and stop focus/tracking/slide/spindle/ 
skew servo 
Send STP 
Reply OK or NG 


RSO: Radial seek Designated radial position seek and tracking/ Possible setting range: 23.5 to 58.5 mm 
off track slide servo off (235 to 585) 
Send RSO:«1» «2» «3» «4» 
«1»: Layer designation 
0 = Layer 0 
1 = Layer 1 : 
«2» «3» «4»: Radius designation value (235 to 585) 
ех. 50.5 mm—505 
Reply OK or NG 


ASO: Address seek Designated sector address seek and tracking/slide servo off 
off track Send А50:<1> «2»... «7» 
«1»: Layer designation 
0 = Layer 0 
1 = Layer 1 
«2» «3» ... «7»: Address designation value 
Single-layer disc 
Dual-layer PTP 
Dual-layer OTP (Layer 0) 
0x02E000 to 0x270000 
Dual-layer OTP (Layer 1) 
0xD8FFFF to OxFD1FFF 
Reply OK or NG 
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Code Command name Overview Comments 


ADR? Get sector Get current sector address A reply of all “O” is sent unless drive is in playback 
address. Send ADR? The current location can be specified by using this 
Reply ADR:«1» «2» ... «7» command when pause is in progress 
«i»: Layer Address confirmation during playback execution is 
0 = Layer 0 performed using the sector address data based 
1 = Layer 1 on the РЕОЛ/РЕО:2 commands. 
«2» «3» ... «7»; Address 
«comment» 


A reply of all “0” is sent unless servos are on 
(010: 81, CLVP) 


RAD? Get radius Get current PUH radial position The current location can be specified by using this 
position Send RAD? command when pause is in progress or when 
Reply RAD:«1» «2» «3» «4» tracking is off. 
«1» «2» «8» «4»: Radial position Radial position confirmation during playback 
ex. 50.52 mm-5052 execution is performed using the sector address 
data based on the PEO:2 commands. 
PTA? Get PUH tilt angle Get current РОН tilt angle A replay of XXX is sent if the initialization was 
Send PTA? ineffective 


Reply PTA:«1» «2» «3» 
«1» «2» «8»: Number of steps (-99 to +99) 


BTA? Get BU tilt angle Get current BU tilt angle A replay of XXX is sent if the initialization was 
Send BTA? ineffective I 
Reply BTA:<1> «2» «3» «4» 
"oo «1» «2» «8» «4»: Number of steps (—999 to +999) 
SPR? Get spindle Get current spindle speed 
revolution Send SPR? 


Reply SPR:«1» «2» «8» «4» 
«1» «2» «3» «4»: Speed (min-") 


SLR? Read Slice level Get binary slice level of current measurement signal Jitter measurement JT4000 board 8-bit D/A 
output board | converter setting value 
Send SLR?1 


| «1»: Speed setting 0 = 1х, 1 = 4х 
Reply SLR:«1» «2» <3> <4> | 
«1» «2» «3» «4»: Setting value (-127 to +127) 


SLS: SetSlice level Set binary slice level of measurement signal Jitter measurement JT4000 board 8-bit D/A 
output board converter setting 
Send SLS:«1» «2» «3» «4» «5» Initialized when power is restarted and an RST 
«1»: Speed setting 0 = 1x, 1 = 4x .command is sent. 
«2» «9» «4» «5»: Setting value (—127 to +127) 
Reply OK or NG 
FBS: Focus Bias Set Set focus bias The CCR D4-DO (FE offset cancel) setting for 
Send FBS:«1» «2» «8» «4» CXD1881 (HF front end LSI) is set to 46 mV 
2 «1»: Speed setting 0 = 1х, 1 = 4х intervals from —690 mV to --736 mV 
«2» «3» «4»; Setting value (—15 to +16) Initialized when power is restarted and an RST 
Reply OK or NG command is sent. 
FBR? Focus Bias Read Get focus bias setting The CCR D4-DO (FE offset cancel) setting for 
Send ЕВН?:<1> CXD1881 (RF front end LSI) is set to 46 mV 
«1»: Speed setting 0 = 1x, 1 = 4x intervals from —690 mV to --736 mV 


Reply FBR:«1» «2» «3» 
«1» «2» «8»: Setting value (—15 to +16) 


TBS: Tracking Balance Set tracking balance The TRCR D5-DO (TE offset cancel) setting for 
Set Send TBS:«1» «2» «8» «4» CXD1881 (RF front end LSI) is set to 20 mV 
«1»: Speed setting 0 = 1x, 1 = 4x intervals from —620 mV to --640 mV. 
«2» «9» «4»: Setting value (—31 to +32) (when CFR bit6-5 TRGAIN = 001) 
Reply OK or NG Initialized when power is restarted and an RST 
command is sent. 
TBR? Tracking Balance Get tracking balance setting value The TRCR D5-DO (TE offset cancel) setting for 
Read Send ТВН?:<1> CXD1881 (RF front end LSI) is set to 20 mV 
«1»: Speed setting 0 = 1х, 1 = 4x intervals from —620 mV to +640 mV 
Reply TBR:«1» «2» «3» (when CFR bit6-5 TRGAIN - 001) 


«1» «2» «8»: Setting value (-31 to +32) 
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Code Command name Overview Comments 


PLS: Play Limit Set Set outermost perimeter radius for the normal playback Enabled during stop 
range The possible setting range is 23.5 mm to 58.5 mm 
Send PLS:<1> «2» <3> (235 to 585) 
«1» «2» «3»: Radius value setting (235 to 585) The initial value is 58.5 mm 
Reply OK or NG initialized when power is restarted and an RST 


command is sent. 


PLR? Play Limit Read Get outermost perimeter radius for the normal playback If the PLS: command is not used to make the 


9-12 (E) 


range setting, an initial value of 58.5 mm is sent as a 
Send PLR? reply. 
Reply PLR:<1> «2» «3» 


«1» «2» «3»: Radius value setting 
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9-9-6. Command details 


1) STS? reply data 
Details of the STS? return value STS: 
STS:«1» «2» «3» «4» «5» «6» <7> «8» «9» «10» Meanings of each bit 


«1» «2» Servo status 1 0 
bit7 Base Plate Skew servo Enable Disable 
bit6 — 
bit5 LOCK LOCK Un LOCK 
bit4 Tracking servo ON OFF 
bit3 Slide servo ON OFF 
bit2 Base Plate Skew servo ON OFF 
bit1 -- 
bitO Focus servo on/off ON OFF 
«3» «4» Element part status 1 0 
bit7 Slide Moving Not moving 
bit6 Object Lens Moving Not moving 
bit5 Base Plate Skew Moving Not moving 
bit4 Pick up Skew Moving Not moving 
bit3 Spindle mode 00 Stop 
bit2 Spindle 01 CAV 

10 P-CAV 

11 CLV 
bit LD Power High Low 
bitO LD on/off ON OFF 


Bit 4, 5, 6 and 7 operate only when the movement operation is performed using a control command. 


«b» «6» Drive status 1 0 

bit7 Initialize process Executing Not executing 
(mechanical operation + DVD structure) 

bit6 Initialize process (reading DVD structure) Executing Not executing 

bit5 PUH position Perimeter outside the normal Within the normal playback range 
Outermost perimeter for the normal playback range playback range 

bit4 PUH position Inner perimeter from 23.5 mm Outer perimeter from 23.5 mm 
Innermost perimeter for the normal playback range 

bit3 — 

bit2 — 

bit1 Disc Tray move Operating Stopped 

bitO Open/Close Open Close 


The normal playback range is usually 23.5 to 58.5 mm. The PLS: command can be used to make any setting. 


«7» «8» Drive status 1 0 

bit7 — 

bit6 -- 

bit5 Layer 1 DVD structure Retrieved Not retrieved 

bit4 Layer 0 DVD structure Retrieved Not retrieved 

bit3 DVD structure examination operation Executed Not executed 

bit2-bit1 . Disc cassette tape 11 DVD Dual layer (PTP) 

(0.2 DVD Dual layer (OTP) 

01 DVD Single layer 
00 No disc or other disc type 

bito DISC presence Yes^ No 


Opening the tray sets the bits 0, 1, 2, 3, 4, and 5 to “0”. 


PAM e uci £M ad нын ii. iia ui xi Sse LL. 


«9» <10> Measurement operation status 1 0 

bit7 Measurement speed 4x 1x | 
bit6 Radius send during P! error measurement On Off 

bit5 РІ error measurement On Off 

bit4 Current layer Layer 1 Layer 0 

bit3 Jump betweeri layers Executing Not executing 
bit2 Measurement pause (PAUSE) Executing Not executing 
bit1 Seeking radius Executing Not executing 
bito Seeking address Executing Not executing 


2) ERS? reply data 
Details of the ERS? return value ERS: 
ERS:<1> «2» «3» «4» «5» «6» 


<і> «2» Access error status 1 0 Cause of error 


bit7 — 

bit6 — 

bits . — 

bit4 — 

bit3 D/A сопуелегі access error Yes No Unable to access D/A converter 

bit2 D/A converterO access error Yes .No Unable to access D/A converter 

biti EEPROM access error Yes ` No Unable to access EEPROM (hour meter, laser power) 


bitO — 
диф 
The D/A converter 1 is a D/A converter using the JT4000 board binary slice level settings. 


альне 


<3> «4» Operation error 1 status 1 0 Cause of error 

bit7 BP tilt initial move error Yes - № Cannot find base tilt zero point sensor 

bit6 РОН tilt initial move error Yes No Cannot find tilt zero point sensor 

bit5 — 

bit4 DVD Lock error Yes No “Decoder ІС cannot recognize main data 

bit3 Slide move error | Yes No Slide does not move or does not move to target using 
SLM command 

bit2 Spindle error Yes No Spindle does not move or moves out of control 

bit1 Focus error Yes No Unable to focus 

bito Tray open/close error Yes No Cannot open or close tray 


ee —————————————————__—————————— 


Be о: sl ue UR ecc O 
bit7 — 
bit6 — 
bit5 -- 
bit4 — 
bit3 — 
bit2 Layer jump error Yes No Cannot jump between layers 
bit1 Radius Seek error Yes No | Cannot move to designated radius 
bitO Address Seek error Yes No Cannot move to designated address 
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9-10. Accessories 


Әке тте телен гл катан eot И нардын 1 
° Supplementary manual (transport lock)........................................................ 1 
* Supplementary manual (filter replacement).................................................. 1 
・ Supplementary manual (tray) ee 上 
° Supplementary manual (detail explanations for control command ) ............ 1 
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この マニ ュ ア ル に 記載 され て いる 事柄 の 著作 権 は 当社 に あ 
り 、 説 明 内 容 は 機器 購入 者 の 使用 を 目的 と し て いま す 。 

し た が っ て 、 当 社 の 許可 な し に 無断 で 複写 し た り 、 説 明 内 
容 (操作 、 保 守 な ど ) と 異な る 目的 で 本 マニ ュ ア ル を 使用 
する こと を 禁止 し ます 。 


The material contained in this manual consists of 
information that is the property of Sony Precision 
Technology Inc. and is intended solely for use by the 
purchasers of the equipment described in this manual. 
Sony Precision Technology Inc. expressly prohibits 
the duplication of any portion of this manual or the use 
thereof for any purpose other than the operation or 
maintenance of the equipment described in this | 
manual without the express written permission of 
Sony Precision Technology Inc. 


Le matériel contenu dans ce manuel consiste en 
informations qui sont la propriété de Sony Precision 
Technology Inc. et sont destinées exclusivement à 
l'usage des acquéreurs de l'équipement décrit dans 
ce manuel. | 
Sony Precision Technology Inc. interdit formellement 
la copie de quelque partie que ce soit de ce manuel ou 
son emploi pour tout autre but que des opérations ou 
entretiens de l'équipement à moins d'une permission 
écrite de Sony Precision Technology Inc. 


Die in dieser Anleitung enthaltenen Informationen 
sind Eigentum von Sony Precision Technology Inc. 
und sind ausschließlich für den Gebrauch durch den 
Käufer der in dieser Anleitung beschriebenen 
Ausrüstung bestimmt. 

Sony Precision Technology Inc. untersagt 
ausdrücklich die Vervielfältigung jeglicher Teile dieser 
Anleitung oder den Gebrauch derselben für 
irgendeinen anderen Zweck als die Bedienung oder 
Wartung der in dieser Anleitung beschriebenen 
Ausrüstung ohne ausdrückliche schriftliche Erlaubnis 
von Sony Precision Technology Inc. 


お | フリガナ 


М 保証 の 範囲 
C 取扱 説明 書 、 本 体 添付 ラベ ル 等 の 注意 書 に 従っ た 正 
常 な 使用 状態 で 、 保 証 期 間 内 に 故障 し た 場合 は 、 
償 修 理 い た し ます 。 


| Ф 本 書 に 基づく 保証 は 、 本 商品 の 修理 に 限定 する も の 
E) 保証 期間 内 で も 、 次 の 場合 は 有償 修理 と な り ます 。 
本 体 1 年 Ф ЛХ. өш, ЖЕ ES LOU OMR HES k 


る 故障 。 

O 使用 上 の 誤り お よび 不当 な 修理 や 改造 に よる 故障 。 

O 消耗 品 お よび 付属 品 の 交換 。 

O 本書 の 提示 が 無い 場合 。 

© 本 書 に お 買い 上 げ 日 、 お 客 様 名 、 販 売店 名 等 の 記入 
が 無い 場合 。 (た だ し 、 納 品 書 や 工事 完了 報告 書 が 
ある 場合 に は 、 そ の 限り で は あり ませ ん 。) 


| 離島 、 遠 隔 地 へ の 出張 修理 お よび 持 込 修理 品 の 出張 修理 
に つい て は 、 出張 に 要する 実費 を 別途 申 し 受け ます 。 
本 書 は 日 本 国内 に お いて の み 有 効 で す 。 
ЖЕ НҮН #° БАЗ СВЕ L 7-30 E] аот вдос, fU ku k5 t 


合 に は 、 右 記 保 証 規 定 内 容 に より 無償 修理 を 行う こと に 保管 し て くだ さい 。 
を お 約束 する も の で す 。 


お 買上 げ 店 住所 ・ 店 名 


お 客 様 に お 届け する 日 時 が 当社 工場 に お いて 記録 され る 場合 (納入 日 が 工場 で 特定 で きる 場合 )、 保 証書 へ の 記入 
は 省略 され ます 。 | 


商品 に つい て の お 問い 合わ せ 


ソニ ー・ プ レシ ジョ ン ・ テ クノ ロジ ー 株 式 会 社 | 
東京 営業 所 721410031 東京 都 品川 区 西 五 反田 3-9-17 東洋 ビル TEL (03)3490-3943 FAX (03)3490-8028 


サー ビス 連絡 先 
エス ピー ティ ・ エ ンジ ニア リン グ 株 式 会 社 к.“ 
サー ビス セン ター 〒259-1146 神奈 川 県 伊勢 原市 鈴川 45 TEL (0463) 92-2132 FAX (0463) 92-3090 
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Sony Precision Technology Inc. Sony Precision Technology America, Inc. 
General Area Sales Department 20381 Hermana Circle 

9-17, Nishigotanda 3 chome, l Lake Forest, CA 92630, U.S.A. 

Shinagawa-ku, Tokyo 141-0031, Japan TEL: (949) 770-8400 

TEL: +81 3 (3490) 9481 . FAX: (949) 770-8408 


FAX: +81 3 (3490) 4670 


Sony Precision Technology Europe GmbH 
Heinrich-Hertz-Strasse 1 

70327 Stuttgart, Germany 

TEL: (0711) 5858-300 

FAX: (0711) 580715 
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